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Lifty konstravimo ir jrengimo saugos taisyklés.

Specialieji keleiviniai ir krovininiai liftai. 41dalis.

Sumazéjusio judrumo asmenims naudoti skirtos
vertikaliojo kélimo platformos

Europos standartas EN 81-41:2010 turi Lietuvos standarto statusa.
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Nacionaliné pratarmé

Sis Lietuvos standartas yra Europos standartizacijos komiteto (CEN) technikos komiteto CEN/TC 10 Lifts,
escalators and moving walks parengto Europos standarto EN 81-41:2010 Safety rules for the construction and
installation of lifts - Special lifts for the transport of persons and goods - Part 41: Vertical lifting platforms intended
for use by persons with impaired mobility, kurj Lietuvos standartizacijos departamentas (LST TK 77 Liftai)
atgaminimo bldu peremé kaip Lietuvos standartg LST EN 81-41:2010, angliSkoji versija.




EUROPEAN STANDARD EN 81-41
NORME EUROPEENNE
EUROPAISCHE NORM

2010 gruodis

ICS 91.140.90; 11.180.10

LietuviSkasis variantas

Lifty konstravimo ir montavimo saugos taisyklés — Keleiviy ir
kroviniy gabenimui skirti specialieji liftai — 41 dalis: Vertikalaus
keélimo platformos skirtos asmenims su ribotu

judrumu
Régles de sécurité pour la construction et I'installation des Sicherheitsregeln fir die Konstruktion und den Einbau von
élévateurs - Elévateurs spéciaux pour le transport des Aufziigen - Spezielle Aufziige fir den Transport von
personnes et des charges - Partie 41 : Plates-formes Personen und Giitern - Teil 41: Senkrechte
élévatrices verticales a I'usage des personnes & mobilité Plattformaufziige bestimmt fiir den Einsatz von Personen
réduite mit eingeschrankter Beweglichkeit

Sis Europinis standartas 2010 mety spalj buvo patvirtintas Europos Standartizacijos Komiteto (toliau — ,CEN").

ESK nariai be jokiy iSlygy privalo laikytis CEN/CENELEC (Europos Elektrotechnikos Standartizacijos Komiteto) vidiniy taisykliy, kuriose
iSkeltos salygos norint §j Europinj Standarta laikyti nacionaliniu standartu. Su Siais nacionaliniais standartais susijusius naujausius sarasus
ir bibliografines nuorodas galima gauti i§ CEN-CENELEC valdybos centro ar i§ bet kurio CEN nario.

Sis Europinis Standartas pateiktas trejuose oficialiuose variantuose (angliskai, prancizidkai ir vokiskai). Variantas bet kuria kita kalba, kurj

CEN narys savo atsakomybe i§verté j savo kalbg ir apie tai informavo CEN-CENELEC valdybos centra, laikomas lygiavergiu trejiems
oficialiems variantams.

CEN nariai yra Nacionalinius Standartus prizitringios institucijos Austrijoje, Belgijoje, Bulgarijoje, Kroatijoje, Kipre, Cekijos Respublikoje,
Danijoje, Estijoje, Suomijoje, Prancizijoje, Vokietijoje, Graikijoje, Vengrijoje, Islandijoje, Airijoje, Italijoje, Latvijoje, Lietuvoje, Liuksemburge,
Maltoje, Nyderlanduose, Norvegijoje, Lenkijoje, Portugalijoje, Rumunijoje, Slovakijoje, Slovénijoje, Ispanijoje, Svedijoje, Sveicarijoje ir
Jungtinéje Karalystéje.
2010 CEN  Visos naudajimo teisés bet kokia forma ar paskirtimi pasauliniu
mastu rezervuotos CEN Nacionaliniams Nariams.
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Pratarmeé

Sj dokumenta , Liftai, eskalatoriai ir judantys keliai" (EN 81-41:2010) paruo$é techninio komiteto CEN/TC 10 sekretoriatas, kuris vyko
LAFNOR"

Sis Europinis Standartas gaus nacionalinio standarto statusa, jei bus i$leistas identiSku tekstu arba atitinkamai patvirtintas iki 2011
birZelio. Visi neatitinkantys nacionaliniai standartai bus atsiimti véliausiai iki 2011 birzelio.

Reikia atkreipti déemesj, kad kai kurioms Sio dokumento dalims galima taikyti patento teise. CEN (ir (arba) CENELEC) neturi bdti
laikoma atsakinga Salimi nustatant dalj ar visas patento teises.

Sis dokumentas paruo$tas pagal mandata, kurj CEN suteiké Europos Komisija ir Europos Laisvos Prekybos Asociacija. Jis atitinka
esminius EK direktyvos 2006/42/EC reikalavimus.

Noredami daugiau suzinoti apie su EK direktyva 2006/42/EC Zilrékite Priedg ZA, kuris yra sudedamoji $io dokumento dalis.

Remiantis vidinémis CEN/CENELEC taisyklémis jgyvendinti §j Europinj Standartg privalo nacionalinius standartus nustatandéios
organizacijos $iose Salyse: Austrijoje, Belgijoje, Bulgarijoje, Kroatijoje, Kipre, Cekijos Respublikoje, Danijoje, Estijoje, Suomijoje,
Prancizijoje, Vokietijoje, Graikijoje, Vengrijoje, Islandijoje, Airijoje, Italijoje, Latvijoje, Lietuvoje, Liuksemburge, Maltoje,
Nyderlanduose, Norvegijoje, Lenkijoje, Portugalijoje, Rumunijoje, Slovakijoje, Slovenijoje, Ispanijoje, Svedijoje, Sveicarijoje ir
Jungtingje Karalystéje.
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lzanga

Europos populiacija sensta, o nejgaliyjy (iskaitant su senéjimo procesu susijusj nejgaluma) skaiCius auga. Vyresni zmonés ir
nejgalieji dabar sudaro mazdaug 80 milijony asmeny grupe - tai didele ir auganti Europos Sajungos populiacijos dalis. Kintanti
demografija Sajungai suteikia tiek naujy galimybiu, tiek ir i8$Tkiy. Ekonominis, socialinis ir kultdrinis vyresniy Zmoniy ir nejgaliujy
potencialas $iuo metu vis dar nepakankamai iSnaudojamas. Tadiau supratimas, kad visuomené privalo i$naudoti §j potencialg
ekonominiam ir socialiniam visuomeneés labui, auga.

Tai buvo viena i$ priezas&iy sudaryti §j standartg vertikaliai kelimo platformoms, kurios skirtos asmenims su ribotu judrumu, nes tai —
vienas i§ bldy jiems patekti | pastatus.

Sis standartas yra C tipo standartas, tai uZfiksuota EN ISO 12100 (visose dalyse).

Siame standarte aptarta atitinkama jranga, apzvelgti pavojai, pavojingos situacijos ir jvykiai.

Jei reikalavimai pateikti iame C tipo standarte skiriasi nuo reikalavimy, kurie pateikti A ir B tipy standartuose, tai 8io C tipo
reikalavimy turi bdti paisoma nepaisant kituose standartuose pateikty reikalavimy tuo atveju, kai mechanizmai buvo kuriami ir

konstruojami pagal $io C tipo standarto reikalavimus.

Siame standarte apibréztos kélimo platformos yra tinkamos A ir B tipo veZimeliams, kuriy apibrézimag galima rasti EN 12183 ir (arba)
EN 12184.

EN 81-70 paminéti, su kelimo platformomis susije, elementai jtraukti j §j standarta.

Siame standarte aptarti ne tik esminiai Mechanizmy Direktyvos (Machinery Directive) sveikatos ir saugos reikalavimai, bet ir
minimalGs reikalavimai montuojant keélimo platformas pastatuose ar konstrukcijose. Kai kuriose $alyse gali bti pastato
konstrukcijos ir kt. reikalavimy, kuriuos paisyti batina.

Bitina uztikrinti, kad minimalus koridoriy dydis atitikty pastatams skirtus nacionalinius reikalavimus. Koridoriy negalima blokuoti
atviromis durimis ar liukais, o saugos priemones, skirtos darbinéms vietoms uz atitverto lifto judéjimo kelio, turi bati patalpintos
laikantis eksploataciniy instrukcijy.

Prielaidos

Norint aigkiai pateikti $iame standarte isdéstytus tikslus ir padeti iSvengti abejoniy juos taikant, kuriant standartg buvo priimtos Sios
prielaidos:

—  Vertikalaus kélimo platformos montuojamos tiek naujose, tiek jau esanciuose pastatuose;

Jei jau esanciuose pastatuose néra pakankamai vietos, galima svarstyti apie kitus iSmatavimus; Lokaliy reikalavimy
pastatams paisyti privaloma;

— dalys, kurioms specifiniai reikalavimai netaikomi, yra:
a) sukurti laikantis jprasty inZinerinés praktikos ir skaigiavimo principy, jskaitant visus avarinius rezimus;
b) atitinkamos mechaninés ir elektrinés konstrukcijos;

c) bendrieji, dél hidraulings, pneumatines ir kt. jrangos kylantys, pavojai yra sprendziami pagal atitinkamus B lygio bendrojo
naudojimo standartus;

d) medziagos, kurios pripazintos kenksmingomis, pavyzdZiui, asbestas, mechanizme negali bdti naudojamos;
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— komponentai nuolat yra geros fizings ir darbinés biiklés, atitinka eksploatacijos vadove pateiktus reikalavimus, reikiamos
charakteristikos i8lieka nepaisant nusidevejimo;

—  konstrukcijoje numatyti svorj ne$antys elementai ir saugus mechanizmo veikimas uztikrinamas svoriui nuo nulio iki dinaminés
veiklos maksimalaus darbinio svorio bei krovimo stovint ir iki maksimalaus statinio svorio;

— norint uztikrinti saugy funkcionavima, planuojat jrangos darbinj temperatiry intervalg reikia atsizvelgti j salygas, kuriose
mechanizmas naudojamas. Maksimalus aplinkos temperatiros intervalas prasideda + 5 °C ir baigiasi + 40 °C. Labai karStose
ar $altose aplinkose gali tekti imtis papildomy priemoniu;

— tarp kliento ir gamintojo susitarta dél:

— aplinkos salyguy;

— civilinés inZinerijos problemy;

—  kity, su montavimo vieta susijusiy, aspekty;

— Jrangos naudojimo ir jos naudojimo viety;

— mechanizmo montavimo vieta uZtikrina saugy jo naudojima;

— visy papildomy gaisro saugos reikalavimy;

— tinkamumo naudotojui (Zr. Prieda B).
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Apimtis

Siame Europiniame Standarte nagrinéjami elektra varomy, vertikalaus kélimo, skirty gabenti asmenis su ribotu judrumu,

platformy, kurios pritvirtintos prie pastato struktdros, konstravimo, gamybos, montavimo, eksploatacijos ir i¥montavimo saugos
reikalavimai:

1.2

kreipiamuoju taku keliaujant tarp nustatyty auksty tako nukrypimas nuo vertikalios aies nevir$ija 15°;

skirti asmenis su veziméliu arba be jo;

paremta arba palaikoma krumpliastiebiu ir dantraciais, metaliniais lynais, varztu ir verzle, trintimi / trauka tarp raty ir begio,
kreipiamaja grandine, Zirkliniu mechanizmu ar hidrauliniu kelikliu (tiesioginiu ar netiesioginiu);

atitvertais lifty judéjimo keliais;
grei€iu, kuris nevirsija 0,15 m/s;
platformose, kuriose gabenamas asmuo néra visikai uzdarytas.

Siame standarte aptariami visi reikSmingi pavojai, susije su kelimo platformomis, kai jos naudojamos pagal paskirtj ir

sglygomis, kurias numaté gamintojas (Zr. 4 punktg).

1.3

1.4

Siame Europiniame standarte neapibréziami papildomi reikalavimai:
darbinei veiklai atSiauriomis sglygomis (pvz., ekstremalus klimatas, stipriis magnetiniai laukai);
apSvietimo apsaugai;
veiklai sglygomis, kurioms galioja specialios taisyklés (pvz., potencialiai sprogi atmosfera);
medziagoms, kuriy prigimtis gali sukelti pavojinga situacijg, naudojimo;
vertikalaus kelimo platformoms, kuriy pirminé paskirtis yra kroviniy gabenimas;
vertikalaus kelimo platformoms, kuriy keleiviai visiskai uzdaryti;
vertikalaus kélimo platformoms, kurios atviros vandalizmams;
gamybos metu kylantiems pavojams;
Zemes drebéjimams, potvyniams;
ugniagesiams, evakuacijai ir elgesiui gaisro metu;
garsui ir vibracijoms;
betono, kietos medziagos, medienos ar kitokio pamato / pastato konstrukcijoms;
laikancios struktdros tvirtinimo varzty konstrukcijoms;
C tipo veziméliams, kaip nurodyta EN 12183 ir (arba) EN 12184.
PASTABA  Aktualaus tipo mechanizmams triukS8mas nelaikomas reikSmingu ar susijusiu pavojumi.

Sis standartas netaikomas vertikalaus kélimo platformoms, skirtos asmenims su ribotu judrumu, jei jos pagamintos prie$ Sios

EN publikacijos paskelbimo data.
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2 Normatyvinés nuorodos

Toliau nurodyti dokumentai yra nepamainomi taikant §j dokuments. Nuorodoms su datomis galioja tik cituotas leidimas. Nuorodoms
be daty galioja véliausias nurodyto dokumento (jskaitant pataisymus) leidimas.

EN 81-1:1998, Safety rules for the construction and installation of lifts — Part 1: (Saugos taisyklés konstruojant ir montuojant liftus —
1 dalis: Electric lifts (Elektriniai liftai)

EN 81-2:1998, Safety rules for the construction and installation of lifts — Part 2: (Saugos taisyklés konstruojant ir montuojant liftus —
2 dalis: Hydraulic lifts (Hidrauliniai liftai)

EN 81-58:1998, Safety rules for the construction and installation of lifts — Part 58: (Saugos taisyklés konstruojant ir montuojant liftus
— 58 dalis: Landing doors fire resistance test (Aikstelés dury bandymas ugnies atsparumui)

EN 349, Safety of machinery — Minimum gaps to avoid crushing of parts of the human body (Minimalds tarpai siekiant i§vengti
Zmogaus kano daliy sutraiskymo)

EN 953, Safety of machinery — Guards — General requirements for the design and construction of fixed and movable guards
(Mechanizmy sauga — Apsaugos — Bendrieji reikalavimai kuriant ir konstruojant fiksuotas ir judancias apsaugas)

EN 12015, Electromagnetic compatibility — Product family standard for lifts, escalators and moving walks — Emission
(Elektromagnetinis suderinamumas - Produkty Seimos standartai liftams, eskalatoriams ir judantiems takams - Emisija)

EN 12016, Electromagnetic compatibility — Product family standard for lifts, escalators and moving walks — Immunity
(Elektromagnetinis suderinamumas - Produkty Seimos standartai liftams, eskalatoriams ir judantiems takams - Atsparumas)

EN 12183, Manual wheelchairs — Requirements and test methods (Rankiniai veZimeéliai — Reikalavimai ir bandymy metodai)

EN 12184, Electrically powered wheelchairs, scooters and their chargers — Requirements and test methods EN 12385-4, Steel wire
ropes — Safety — Part 4. (Elektra varomi vezimeéliai, motoroleriai ir jy krovikliai — Reikalavimai ir bandymy metodai EN 12385-4,
Plieniniai lynai - Sauga - 4 dalis: Stranded ropes for general lifting applications EN 13411 (all parts), Terminations for steel wire
ropes EN 50214, Flat polyvinyl chloride sheathed flexible cables (Susukti lynai bendrajam kelimui naudoti EN 13411 (visos dalys),
Susukty plieniniy lyny galai EN 50214, Plokstisji polivinilo chioridu dengti lankstieji kabeliai)

EN 60204-1:2006, Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 1: (Mechanizmy sauga — Elektriné mechanizmy
iranga — 1 dalis: General requirements (IEC 60204-1:2005, modified) (Bendrieji reikalavimai (IEC 60204-1:2005, pakeistas)

EN 60204-32:2006, Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 32: (Mechanizmy sauga - Elektriné

mechanizmy jranga — 32 dalis: Requirements for hoisting machines (IEC 60204-32:2008) (Reikalavimai keliamiesiems
mechanizmams (IEC 60204-32:2008))

EN 60529, Degrees of protection provided by enclosures (IP code) (IEC 60529:1989) (Atitvary suteikiami saugos laipsniai (IP
kodas) (IEC 60529:1989)

EN 60664-1:2007, Insulation coordination for equipment within low-voltage systems — Part 1: (Izoliacijos koordinavimas Zemos

jftampos sistemose — 1 dalis: Principles, requirements and tests (IEC 60664-1:2007) (Principai reikalavimai ir bandymai (IEC 60664-
1:2007))

EN 60747-5 (all parts), Discrete semiconductor devices and integrated circuits — Part 5: ((visos dalys) atskiri puslaidininkiai ir
integruotos grandinés — 5 dalis: Optoelectronic devices (Optoelektroniniai prietaisai)

EN 60947-1:2007, Low-voltage switchgear and controlgear — Part 1: (Zemos jtampos perjungimo ir valdymo jranga — 1 dalis:
General rules (IEC 60947-1:2007) (Bendrosios taisyklés (IEC 60204-1:2005))

EN 60947-1:-4, Low-voltage switchgear and controlgear — Part 4: (Zemos jtampos perjungimo ir valdymo jranga — 4 dalis:
Contactors and motor-starters — Electromechanical contactors and motor-starters (IEC 60947-4-1:2000) (Kontaktoriai ir motory
starteriai — Elektromagnetiniai kontaktoriai ir motory starteriai (IEC 60947-4-1:2000))

EN 60947-1:-5, Low-voltage switchgear and controlgear — Part 5: (Zemos jtampos perjungimo ir valdymo jranga — 5 dalis: Control
circuit devices and switching elements — Electromechanical control circuit devices (IEC 60947-5-1:2003) (Grandinés valdymo
prietaisai ir perjungimo elementai — Elektromechaniniai grandinés valdymo prietaisai (IEC 60947-5-1:2003))

EN 60950-1, Information technology equipment — Safety — Part 1: (Informaciniy technologijy jranga — Saugumas — 1 dalis:
General requirements (IEC 609501-1:2005, modified) (Bendrigji reikalavimai (IEC 609501-1:2005, pakeistas)
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EN 61249-2 (all parts), Materials for printed boards and other interconnection structures — Part 2: ((Visos dalys) Spausdinty
ploksciy ir kity sujungimo struktiry medziagos - 2 dalis: Sectional specification set for reinforced base materials, clad and unclad
(Sekcijiniy specifikacijy rinkinys sutvirtintoms bazinéms medziagoms, dengtoms ir nedengtoms)

EN 61558-1, Safety of power transformers, power supplies, reactors and similar products — Part 1: (Energijos transformatoriy,

maitinimo Saltiniy, reaktoriy ir pana$iy produkty sauga — 1 dalis: General requirements and tests (IEC 61558-1:2005) (Bendrigji
reikalavimai ir bandymai (IEC 61558-1:2005))

EN 62326-1, Printed boards — Part 1: (Spausdintos plok$tés — 1 dalis: Generic specification (IEC 62326-1:2002) (Bendroji
specifikacija (IEC 62326-1:2002))

EN 1SO 12100-1:2003, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design — Part 1: (Mechanizmy sauga —
Bazinés koncepcijos, bendrieji konstravimo principai — 1 dalis: Basic terminology, methodology (ISO 12100-1:2003) (Baziné
terminologija, metodologija (ISO 12100-1:2003))

EN ISO 12100-2:2003, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design — Part 2: (Mechanizmy sauga —

Bazines koncepcijos, bendrieji konstravimo principai — 2 dalis: Technical principles (ISO 12100-2:2003) (Techniniai principai (ISO
12100-2:2003))

EN ISO 13850, Safety of machinery — Emergency stop — Principles for design (ISO 13850:2006) (Mechanizmy sauga — Avarinis
stabdis - Konstravimo principai (ISO 13850:2006))

EN ISO 13857:2008, Safety of machinery — Safety distances to prevent hazard zones being reached by upper and lower limbs
(1ISO 13857:2008) (Mechanizmy sauga — Saugis atstumai norint iSvengti pavojingy sriciy pasiekimo virutinémis ir apatinemis
galtinemis (ISO 13857:2008))

ISO 606, Short-pitch transmission precision roller and bush chains, attachments and associated chain sprockets (Mazazingsnés
pavaros tikslumo veleny ir jvoriy grandinés, priedai ir atitinkami grandiniy krumpliara&iai)

ISO 6336 (all parts), Calculation of load capacity of spur and helical gears ISO 7000,
Graphical symbols for use on equipment — Index and synopsis |IEC 60417-DB, Graphical
symbols for use on equipment ((Visos dalys) Keliamosios galios apskaiciavimas
pentininéms ir sraigtinems pavaroms ISO 7000, Grafiniai simboliai ant jrangos — Rodyklé ir
apZvalga |EC 60417-DB, Grafiniai simboliai ant jrangos

HD 384.6.61 S1, Electrical installations of buildings —Part 6-61: (Elektros instaliacija pastatuose — 6-61 dalis: Verification —Initial
verification (Patikra — Pradiné patikra)

3 Terminai ir apibrézimai

Del Sio dokumento tiksly galioja EN ISO 12100-1:2003 pateikti terminai ir apibrézimai bei
Zemiau iSdéstyti punktai.

3.1
balastinis svoris

maseé, kuri taupo energijg atsverdama ir (arba) nepakrautos kélimo platformos masés dalis
3.2

kompetentingas asmuo

tinkamai apmokytas ir Ziniomis bei praktine patirtimi kvalifikuotas asmuo, kuriam pateiktos bitinosios instrukcijos norint saugiai atlikti
reikalingus darbus

3.3

nusileidziantis voztuvas

elektriniu bldu valdomas voztuvas hidraulinéje grandinéje kontroliuojantis kélimo platformos nusileidima
34

varandioji sistema

sistema, kuri lemia kélimo platformos judéjimg esant elektros maitinimui

35

varantysis mechanizmas

mechanizmas, jskaitant motora, kuris varo ir sustabdo kélimo platformg

311 sy stand
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3.6
elektros saugos seka
elektros saugos prietaisy visuma, kuri gali bati jungikliy arba saugos grandiniy pavidalu. Prietaisai eile sujungti vienas su kitu

3.7
elektros saugos grandiné
elektriné ar elektroniné grandiné su atitinkamu saugos laipsniu jjungti esamus elektros saugos kontaktus

3.8
elektros saugos kontaktas
kontaktas, kuriuo grandinés dalijimo elementus galima atskirti teigiamu badu

3.9
elektrinis saugos prietaisas
arba elektrinis jungiklis i$ vieno arba daugiau elektriniy saugos kontakty, arba saugos grandiné

3.10
atitvertas lifto takas
erdvé, kuri pilnai atskirta Sachtos apacia bei tvirtu atitvaru (bet nebitinai lubomis) ir aikstelés durimis

3.1
esantis pastatas
pastatas, kuriame prie$ tai gyventa. Jis sukonstruotas prie$ atsirandant kélimo platformos poreikiui

3.12
galutinés ribos prietaisas
elektrinis saugos prietaisas, kuris valdo kélimo platforma virSijus kelionés atstuma arba sustojimo metu esant normaliai veiklai

3.13
pilnos krovos slégis

statinis slégis veikiantis tiesiogiai su kelikliu sujungusius vamzdzZius. Platforma su nominalia krova bus ramybés biklgje
auksciausios aikstelés aukste.

3.14
kreipiantysis bégis
tvirtas elementas, kuris nukreipia platformg

3.15
kreipiamoji grandiné
grandine, kuri gali biti fiksuota arba judanti. Ji visiSkai nukreipta per visg ilgj taip, kad perkelty svorj esant stimimui arba tempimui

3.16
kreipiamuyjy grandiniy sistema
platforma laikoma, keliama ir leidziama vienos arba daugiau grandininés pavaros mechanizmy

3.17
ribotas judrumas
sunkumas naudotis laiptais dél negalios

PASTABA Asmeny su ribotu judrumu pavyzdziai apima, taiau neapsiriboja: veziméliy naudotojais, asmenimis su kédutémis, asmenimis su
vaik§ciojimo sunkumais, asmenimis benaudojanéiais pagalbinémis priemonémis vaik$ciojimui, asmeny su ribotu judrumu pagalbininkais ir (arba)
vaikais su ribotu judrumu ir vyresniais asmenimis.
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3.18
kélimo platforma

ilgam sumontuotas prietaisas aptarnaujantis i§ anksto numatytas aiksteles. Jj sudaro kreipiamoji platforma, kurios charakteristikos i§
esmes pritaikytos suteikti prigjimg asmenis su ribotu judrumu.

3.19
svorj nesanti verzlé

viduje jsriegtas elementas, kuris ne$a svorj kartu su sraigtu

3.20
maksimali statiné krova
nominali krova + galima papildoma perkrova atsirandanti del EN 81-1 ir EN 81-2 grindy srities apskaiciavimy

3.21
maksimali darbiné krova
nominali krova + perkrova dél vieno asmens

3.22
mechaninis blokavimo prietaisas
prietaisas, kurj patalpinus j vietg, garantuojama minimali saugi erdvé po platforma dél eksploatacijos ir patikros priezaséiy

3.23
greicio ribotuvas
prietaisas, kuris platformai pasiekus numatytg greitj sustabdo kélimo platformga ir, jei batina, jjungia saugos pavarg

3.24
perkrova

leidZiamas papildomas svoris, kuris paskaiCiuotas vienam asmeniui

3.25
slégio iSleidimo voztuvas
voztuvas, kuris iSleisdamas skystj riboja slégj iki nustatytos reik8meés

3.26
viesoji erdve
vieta, kur naudotojo nepazjsta

3.27
krumpliastiebis
strypas su krumpliais, su kuriuo varantieji dantraciai sudaro nepraslystancig pavarg sukamajj judesj verciant j linijinj judesj

3.28
nominali krova
krova, kuriai sukonstruota jranga

3.29
nominalus greitis
kelimo platformos greitis, kuriam sukonstruota jranga

3.30
ribotuvas
voztuvas, kuriame jleidimas ir iSleidimas sujunti per ribotg koridoriy

3.31
trikkimo voztuvas

voztuvas, kuris sukurtas automati$kai uzsidaryti, kai slégis visame voztuve nukrenta dél padidéjusios tékmes. 1§ anksto nustatytos
kryptingos tékmeés greitis virSija i$ anksto numatytg kiekj.
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3.32
saugos grandiné
elektrine ar elektroniné grandiné su atitinkamu saugos laipsniu jjungti esamus elektros saugos kontaktus

3.33
saugos faktorius

galutinés krovos arba galutinio tempimo krlivio santykis su krova, kuri gali bati uzkrauta nominalios krovos elementui i$ specifinés
medziagos esant statinéms ar dinaminéms salygoms

3.34
saugos pavara

mechaninis prietaisas, skirtas sustabdyti platforma ir i$laikyti jg vietoje virsijus greitj leidimosi —zemyn metu ir (arba) suldZus pakabai

3.35
saugos verzlé

viduje jsriegtas elementas, kuris sujungtas su svorj ne$ancia verzle, bet yra neapkrautas vykstant normaliam darbui ir gali nesti svorj
tuo atveju, jei suldzta svorj neSanti verzlé

3.36

sriegis

iSoreje jsriegtas elementas, kuris nesa svorj kartu su svorj ne$andéia verzle ir esant tam tikroms aplinkybéms saugos verzlés keliamg
svorj

3.37

savaime palaikanti sistema

sriegio ir verzlés sistema, kuri esant laisvos eigos sglygoms uztikrina, kad platformos greitis mazes

3.38
jautrus krastas
prie krasto pritvirtintas prietaisas, kuris uztikrina apsauga nuo jstrigimo, uzkliuvimo ar traiSkymo keliamo pavojaus

3.39
»ISjungimo® voztuvas
rankiniu bidu valdomas dvipusis voztuvas, kuris leidZia sustabdyti ttkme j bet kurig puse

3.40
laisvos virvés / grandinés prietaisas
prietaisas ar jy grupé, skirta sustabdyti kélimo platforma jei bet kuri pakabos virvé ar grandiné atsileis i$ anksto numatyta kiekj

3.41
stabdantis saugos jrenginys

mechaninis prietaisas skirtas sustabdyti reliatyvy sukimasi tarp sriegio ir verzlés bei sustabdyti kelimo platforma ir jg iSlaikyti
sustojusig tuo atveju, kai virSijamas greitis

3.42

kojy pirsty apsauga

vertikalus elementas besitesiantis i$ platformos jéjimo

3.43

pavaros jrenginys

rinkinys, kurj sudaro grandiné ir su ja susije elementai, krumpliaratis, korpusas, grandinés kreipiamieji elementai

3.44
atrakinimo sritis

sritis besitesianti vir$ aik$telés vir§aus ir apacios, kurioje privalo sustoti platformos grindys tam, kad baty galima atrakinti atitinkamas
aikstelés duris.
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3.45
naudotojas
asmuo besinaudojantis platformos paslaugomis

4 Reik§mingy pavojy sarasas

Siame skyriuje apra$yti visi reik$mingi pavojai, pavojingos situacijos ir atvejai, kurie jtraukti j §j standarta, rizikos jvertinimo metu
nustatyti reik§mingais $io tipo mechanizmams ir reikalaujantys aktyviy veiksmy norint pa$alinti ar sumazinti pavojy.

1 lenteléje pateikti nustatyti pavojai, $iame standarte suformuluoti atitinkami reikalavimai norint apriboti rizikg ar sumaZinti pavojy
kiekvienoje situacijoje.

Reik3mingi pavojai pateikti pagal EN ISO 14121-1. Tai pat pateiktos nuorodos | papildomus skyrius apie Sio standarto saugos
reikalavimus ir (arba) saugos priemones.

Prie$ sillant bet kokig kelimo platformg svarbu perzvelgti rizikos tipus 1 lentelgje, patikrinti ar visi konkreciai vietai galiojantys
pavojai buvo nustatyti Siame skyriuje.

PASTABA Siame standarte neapzvelgti asmenis dél alerginiy reakcijy kylantys pavojai, tadiau patarimai apie $ias medziagas pateikti EN 81-70:2003
Priede D.

1 lentelé — Su bendraja kélimo platformy konstrukcija ir montavimu susije reik§mingi pavojai

Pavojai Atitinkami skyriai EN 81-41
1 Mechaniniai pavojai
a) forma; 59,5.6.4.1,56.4.2
b) atitinkama vieta;
c) masé ir stabilumas (potenciné elementy energija gali judéti 5.1.6,5.3,5.4.6,5.4.1

dél gravitacijos poveikio);
d) masé ir greitis (kinetiné elementy energija kontroliuojamame
judesyje);

e) neadekvatus energijos kiekis mechanizmuose, pvz.:

- energijos kaupimasis mechanizmuose, pvz.: 5.4.10
f) lanksciuose elementuose (spyruoklése);
g) suslégtuose skysciuose ir dujose;

h) vakuumo efektas.

il TraiSkymo pavojus 5.1.3, 5.1.4.1.2,51421,56.2,
564, 59
1.2 PléSimo pavojus 5.1.3,5.6.4,5.8.4,59
1.3 Pjovimo ar nutraukimo pavojus 5.1.41.2,5.1.4.4.1,5.6.4,5.6.6,5.8.2,5.9

1.4 |sipainiojimo pavojus 513, 5.1.4.1.2,5.144.1,555,
56.4, 59,5417
5.1.3,51.41.2,5.1.44.1, 51113,

5.4544,545,555,56.6,5.8.4,
5.9

15 Jtraukimo ar jkliuvimo pavojus

(tesinys kitame psl.)
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Pavojai Atitinkami skyriai EN 81-41
1.6 Susididrimo pavojus 51.4.1.2,5144.1,587
1.7 Dirimo ar praddrimo pavojus 5.1.4,5.9
1.8 Trinties ar nusidévéjimo pavoju 5.1.3,5.6.4,5.9
1.9 Stipriai suslégto skysdio iSsiverzZimo pavojus 5.1.4.4.1,5.4.10
110 | Gedimo pavojus 5.1.3,514.12,61423,563,564,58.2,
5.8.3,5.9.5.1,7.3.1.6.5
2 Elektriniai pavojai
2.1 Asmeny prisilietimas prie veikianiy elektriniy daliy 5.1.4.4.1,5.5.1,5.6.3,5.5.8,5.5.13
2.2 Asmeny prisilietimas prie elektriniy daliy, kurios pradéjo veikti dél gedimo 5.5.3
2.3 Priartéjimas prie auksta jtampa turinios dalies 5.5.1.2,5.5.8,5.56.2
3 Siluminiai pavojai
3.1 Nudegimai ir nusiplikinimai 5.1.4.4.1,5.1.5,5.5.12,5.5.14
3.2 Sveikatai kenkiantys poveikiai 5.1.5,5.5.14.9
6 Radiacijos keliami pavojai 5.5.9
7.1 | Kenksmingy skyséiy, dujy, miglos, puty ar dulkiy jkvépimas ar prisilietimas prie jy |5.5.14.9
7.2 Ugnis ar sprogimas 5.5.14.9
8 Dél ergonominiy principy nepaisymo mechanizmo konstrukcijoje kylantys
pavojai
8.1 Zalingos laikysenos ar per didelés pastangos 5.1.4.2.2,5.1.8,5.4.3,5.5.15,5.8.2,5.8.7
8.2 Neadekvatus démesys Zmogaus rankos / plastakos ar kojos / pédos anatomijai [5.4.3, 5.5.14, 5.8.7
8.4 Neadekvatus erdvés apsvietimas 5.5.3,5.5.4
8.6 Zmogaus sukelta klaida 5.4.3,5.5.15
8.7 Neadekvati rankiniy valdikliy konstrukcija, vieta ar parinkimas 5.5.15
8.8 Neadekvati vizualiniy vaizdavimo vienety konstrukcija ar vieta 5.5.15
9 Pavojy kombinacijos Salygos tenkinamos kai pa$alinti visi
pavieniai pavojai
10 Dél energijos tiekimo, mechanizmo daliy gedimo ar kity veiklos sutrikimy kylantys
pavojai
10.1 | Valdymo sistemos gedimas / sutrikimas 5.1.12,5.4.2,5.4.3,5.5.11,5.5.7
10.2 | Energijos tiekimo atstatymas po sutrikimy 5.5.11
10.3 | ISoriniai poveikiai elektros jrangai 5.4.11
10.4  |Kiti iSoriniai poveikiai (gravitacija, véjas ir t.t.) 5.1.4,5.1.11
10.5 [Klaidos programinéje jrangoje 5.5.15.5, 6.5.15.6
10.6 | Operatoriaus sukeltos klaidos (dél netinkamo mechanizmo parinkimo pagal 5.43,5.5.15
Zzmogiskas savybes ir gebéjimus)
" Negaléjimas sustabdyti mechanizmo esant geriausioms galimoms 5.5.15.5,5.5.15.7
salygoms
11.1 Nesaugi padétis 5.4.2
11.2 | Greicio virSijimas 5.3,5.4.2
13 Energijos tiekimo sutrikimas
13.4 Greicio virSijimas 5.3,64.2
13.2 Netikétas startas 5.4.2,55.11, 5513
13.3  |Krypties pasikeitimas 5.5.6.4,5.5.11,5.5.13
13.4 | Atminties praradimas 5511, 65,14
13.5 | Nesaugi padeétis 54.2
13.6 ||strigimas 5.4.3,5.5.4,5.5.11,5.56.14,5.5.16, 5.8.6
14 Valdanc¢iosios grandinés sutrikimas
141 Programinés jrangos klaidos 5.5.15.5, 56.5.15.6
14.2 | Nepavykes sustojimas 5.5.6, 5.5.7,5.5.11, 5.5.11.5,5.5.17
14.3 | Netikétas sustojimas 5.5.6,5.5.7,5.5.11, 5.5.14,5.5.17
(tesinys kitame psl.)
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Pavojai Atitinkami skyriai EN 81-41
14.4  [Netikétas startas 551.1,6.56,55.7,658.2,65.12,55.13,
5.5.11.5,5.5.17
14.5 ISoriniai poveikiai 5.4.3,5.5,5.5.8,5.5.17
14.6 | Netikétas startas, 2r. 14.4
14.7 | Nepavykes startas 5.4.3,5.5.6,5:5.11.3, 5517
14.8 | Eksploatacinis valdymas 5.5.1,5.5.5,5.5.6.3,5.5.6.4,5.5.11, 5.5.13
14.9 Netikétas aktyvavimas 95.5.1.1,5.5:13,5517
14.10 | Stabdis nenusileidzia 5.4.2
14.11 | Kliudoma stabdyti 5.4.2,5.5.11
14.12 | Neefektyvi apsauga 5.5.1
14.13 | Izoliacija 5.5.1
15 Rinkimo metu padarytos klaidos 5.3;,55.13
16 Gedimai veiklos metu
16.1 | Dél jtempimo (ir metalo nuovargio) 65.1.2,5.1.10,5.1.6,53,54.1,54.2, 544,
5.45,54.6,54.7,5.4.8,5.4.9,5.4.10
16.2 | Kritimas 5.1.4.1.2,51.4.23,5.1.6,5.3,5.4.1,5.4.2,
5.4.4,545,54.6,5.47,54.8,5.4.9,54.10
17 Krentantys ar atsiskyre objektai ar skyséiai
17.1 | Krentantys objektai 56.4,56.5,5.6.6 582 5.8.3
18 Mechanizmo apvirtimas / stabilumo dingimas
18.1 Apsivertimas 5:1.7,:5.2:1
18.2 | Kritimas 5.1.7,5.2.1
19 Asmeny paslydimas, uzkliuvimas ir kritimas (susijes su mechanizmu)
19.1 Paslydimas 5.5.4,5.8.4.6,5.9
19.2  |Uzkliuvimas 5.4.2,5.5.4,55.15.7,5.8.4.6,5.8.5,5.9
193  |Kritimas 5.1.4.3,5.5.4,5.5.15.7, 5.6.4, 5.6.5, 5.6.6,
582,683,585
19.4 | Kritimas i$ aiksteles 5.1.4.3,5.5.4,5.6.4,56.5,5.8.2,5.8.3,
5.8.4,5.8.4.7,5.8.5
27 Mechaniniai pavojai ir pavojingos situacijos
27.1 Del krovinio kritimo, susiddrimo ar mechanizmo virtimo, kurj sukele: 5.6.4
27.1.1 | Nepakankamas stabilumas 5.2.1.1,5.2.1.2
27.1.2 | Nevaldomas krovinys — perkrova — vir§yti perkrovos momentai 5.1.5,5.1.7,54.2,54.3
27.1.3 [ Nevaldoma judesiy amplitude 5.1.5,6.4.2,565.7
27.1.5 |Neadekvatis laikymo pritaisai / priedai 5.9.7
27.2 | Del asmeny priZirin¢iy krovinj 5.4.4,545,54.6,5.3,54.7,54.8,5.8
27.3 | Dél nuSokimo nuo bégiy 5.1.10,5.2.1
27.4 | Del nepakankamo mechaninio daliy stiprumo 5.1.2,5.1.10,5.4.4,5.4.5,5.4.6,5.4.7,
54.8,549,5410,5.9,5.8.4.7,5.6.4.3,
5.6.4.4
27.5 | Del neadekvacios skriemuliy, bagny konstrukcijos 5454
27.6 | Del neadekvataus grandiniy, lyny, kelimo priedy parinkimo ir neadekvataus jy 5.4.5,54.8
integravimo j mechanizmg
27.7 | Del krovinio nuleidimo valdant trinties stabdziu 542
5.4.3
27.8 Del nenormaliy surinkimo / bandymo / naudojimo / prieZitros salygy 7,63
27.9 | Dél asmeny svorio sukelti poveikio (poveikis dél svorio ar balastinio svorio) 5.8.5,5.8.7

(tesinys kitame psl.)
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Pavojai Atitinkami skyriai EN 81-41
34| Mechaniniai pavojai ir pavojingos situacijos kylantys dél:
34.1| Neadekvataus mechaninio stiprumo — neadekvadiy darbiniy koeficienty 5.1.6,5.1.8,5.1.10,5.4.4,5.4.5,5.4.6,
5.4.7,5.4.8,5.4.9,5.4.10,5.6.4,5.9
34.2| Krovos valdiklio gedimo (jskaitant perkrovos prietaisg) 5.1.7
34.3| Valdikliy gedimo asmenj gabenangioje kabinoje (funkcija, prioritetas) 5.5.7,5.5.11,5.5.15.3
34.4| Asmenj gabenancios kabinos greigio virgijimo 5.1.5,5.3,5.4.2
34.5| Tvirtinimo elementy vientisumo praradimo 5.1.10,5.8.4.7,5.8.5
35| Asmens kritimas i§ asmenj gabenanéios kabinos 5.6.4.3,5.6.4.4,5.8.5
36| Asmenj gabenancios kabinos kritimas ar apsivertimas
36.1| Asmenj gabenancios kabinos kritimas ar apsivertimas 5.1.6,5.1.7,5.3
36.2| Akceleracija ir stabdymas 5.1.5,5.3,5.4.2
37| Zmogaus sukelta klaida, Zmogaus elgsena 7.3
5 Saugos reikalavimai ir (arba) saugos priemonés

5.1 Bendrieji reikalavimai kélimo platformoms

51.1 Bendroji informacija

Mechanizmai privalo atitikti Siame skyriuje patiektus saugos reikalavimus ir (arba) saugos priemones. Be to, mechanizmai
privalo bati konstruojami pagal EN ISO 12100 (visos dalys) principus, jei pavojai yra susije, tadiau nereik§mingi ir neaptarti
Siame dokumente (pvz., adtriis kampai). Mechanizmai privalo atitikti Siame skyriuje patiektus saugos reikalavimus ir (arba)
saugos priemones.

Privaloma uztikrinti, kad Siame standarte pateikti i$matavimai bus i$laikyti nepaisant nusidévejimo. Reikia atsizvelgti ir |

reikiama, apsauga nuo korozijos poveikio. Garso ir vibracijos perdavimas j visas supandias sienas ir kitas laikangias
struktdras turi blti minimalus.

Visos medziagose neturi biti asbesto.
5.1.2 Naudojimo biidas

Mechaningje kelimo platformos konstrukcijoje turi biti atsizvelgta j numatoma jos naudojimo daznuma.

PASTABA Zr. Prielaidos — derybos.

51.3 Apsauga

Elementus (pavyzdZiui, varangiojo jrenginio pavaras) reikia saugoti norint apsisaugoti nuo asmenins susizalojimo. Prigjimo
plokstes reikia apsaugoti jas pritvirtinant taip, kad norint atidaryti reikty jrankio ar rakto. Jy fiksavimo sistemos turi likti
pritvirtintos prie apsaugy arba prie mechanizmy, jei apsaugos pasalinamos.

Apsaugas ir mechanizmus reikia konstruoti ir montuoti pagal EN 953, EN I1SO 13857 ir EN 349.

5.1.4  Priéjimas eksploatacijai, taisymui ir patikrai

5.1.4.1 Ant platformos esanéios darbo vietos

5.1.4.1.1 Bendroji informacija

Kai mechanizma reikia priZidreti ar patikrinti i$ platformos, o $iam darbui reikia, kad platforma judéty, arba jei platforma gali
pradeti netikétai ir nevaldomai judéti, galioja Sie punktai.
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5.1.4.1.2 Bet koks nekontroliuojamas ir nevaldomas platformos judgjimas, kuris gali kilti del prieidros ar patikros ir gali
blti pavojingas asmenims atliekantiems priezidrg ar patikra, turi biti pasalintas mechaninio prietaiso pagalba. Toks
prietaisas turi uztikrinti minimalig 300 mm dydzio erdve tarp platformos daliy ir lifto judéjimo kelio stovin&iy daliy, jei kyla
traiSkymo pavojus. Sio prietaiso stebgjimas, norint uztikrinti, kad prie$ pradedant jprastine veiklg jis yra pasyvioje padétyje,
turi bati atliekamas elektrinio saugos prietaiso pagalba, reikiantis 5.5.11 punktu.

5.1.41.3 Visi avarinio valdymo ir dinaminiy bandymy prietaisai (pavyzdziui, stabdziy bandymy, traukos bandymy,
saugos pavaros bandymy) turi bati i8destyti taip, kad jais blty galima naudotis esant uz uzdaryto lifto judéjimo tako riby.

5.1.4.2 Darbo vietos po platforma
5.1.4.21 Kai kelimo platforma reikia prizitreti ar tikrinti i$ po jo apacios, galioja $ie punktai:

a) Jei néra laisvos, bent 500 mm, erdves po platforma, kai ji yra Zemiausioje padetyje, reikia patalpinti mechaninj
blokavimo prietaisg, kuris sukurs minimalia, bent 500 mm, erdve tarp ant grindy esanéios darbo vietos ir Zemiausiai

esanciy platformos daliy. Sis prietaisas turi sustabdyti platformg nuo leidimosi Zemyn nominaliu greigiu esant
maksimaliai darbine krovai.

b)  Blokavimo prietaisas turi bti patalpintas prie$ jeinant j $achta. Jis turi biti apripintas elektriniu saugos prietaisu, kuris
nustato teisingg mechaninio blokavimo prietaiso padétj, i§jungia kabinos ir laiskeles valdiklius ir jjungia patikros
valdymo stot]. Funkcija privalo biti tinkamai pazyméta nurodant numatyta tikslg ir padet.

¢) Norint patekti j $achtg duris turi biti galima atidaryti naudojant rakta, r. 5.8.6. |prastineé kelimo platformos veikla turi
bati nutraukta. Jei blokavimo prietaisas néra aktyvioje padétyje, turi bati patiekta atitinkama vizualine informacija.

Platforma sugrazinti j jprastine veiklg galima tik naudojant paleidimo prietaisa, kuris turi bati patalpintas uz uzdaro lifto
tako ir prieinamas tik jgaliojimg turintiems asmenims.

d) Jei platformg prireikty pajudinti i§ $achtos, remiantis 5.5.18 punktu, naudoti privaloma esancig inspekcijos valdymo
stotj.

e) Sachtos grindys privalo atlaikyti ant jos patalpintg krova ir jegas (N) bei, bet kurioje padetyje, atlaikyti 2 asmeny svorj.
Kiekvienu atveju — 1000 N, jei néra nuolatinés deformacijos.

5.1.4.2.2 Jei, remiantis 5.1.4.2.1 a) punktu, platformos néra reikiamoje padétyje, tai darbo vietg turi bati galima palikti
lengvai ir saugiai.

5.1.4.2.3 Visi avarinio valdymo ir dinaminiy bandymy prietaisai (pavyzdziui, stabdziy bandymuy, traukos bandymuy,
saugos pavaros bandymuy) turi bati idéstyti taip, kad jais bty galima naudotis esant uz uzdaryto lifto judéjimo tako riby.

5.1.4.3 Darbo vietos uz uzdaro lifto judéjimo tako

Jei mechanizmai yra uzdarame lifto judejimo take, o jy prieziiirg ar patikra norima atlikti esant uz uzdaro lifto judéjimo tako,
tai prigjimas prie $ios jrangos turi biti jmanomas tik per duris / liuka, kuris atitinka 5.6.6 punkta.

5.1.44 Mechanizmai uz uzdaro lifto judéjimo tako

5.1.4.41 Jei bet kuri mechanizmo dalis yra uz uzdaro lifto judéjimo tako, pavyzdiui, pavary mechanizmas, ja reikia
patalpinti | spinta.

5.1.44.2 Mechanizmy spinta turi bati sudaryta i$ uzdary grindy, sieny, stogo ir dury. Durys turi:

a) atsidaryti tik j iSore;
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b) bt su raktine spyna;
c) sugalimybe uzdaryti ir uZrakinti be rakto. Leistinos
angos yra:
i) bitinosios angos lifto funkcionavimui tarp lifto judéjimo tako ir mechanizmy spintos;

ii)  ventiliacijos angos dujy iSmetimui ir dimams gaisro atveju. Jei Sias angas gali pasiekti jgaliojimo neturintys
asmenys, jos turi atitikti Siuos reikalavimus:

— apsaugos nuo salyCio su pavojingomis vietomis pagal EN ISO 13857:2008, 5 lentelg;

— IP2XD pagal to EN 60529.

5.1.5 Nominalus greitis

Nominalus kelimo platformos greitis turi nevirsyti 0,15 m/s.
5.1.6  Nominali krova

Nominali krova yra apskaiciuojama naudojant bent 250 kg/m? tusgiai krovimo vietai. Turékly j skaigiavima netraukti.
PASTABA j 250 kg/m? jtrauktas pavirSius ir vieno asmens, naudojancio elektra varoma A ar B klasés vezimélj, svoris.
Maksimali leidziama krova bus 500 kg. Tuomet

minimalios reik8més bus Sios:

a) vienas naudotojas, stovintis ar sédintis a tipo vezimelyje: 250 kg;

b) naudotojas A ar B tipo vezimelyje su priziGringiu asmeniu: 315 kg.
A ar B tipo veziméliai yra apibrézti 12183 ir (arba) EN 12184.

PASTABA Zr. 2 lentele.

51.7 Krovos valdiklis

Platformoje turi bati prietaisas (neskaitant i$lyginan¢iy hidrauliniy pavary), kuris perkrovos atveju sustabdo jprastinj starta.
Laikoma, kad perkrova susidaro, kai nominalus svoris virSijamas 75 kg.

Perkrovos atveju:

a) naudotojai jspéjami platformoje esanciais garsiniais ir vaizdiniais signalais;
b) durys neuZsirakina ir negali bati uzrakintos, bei lieka atrakinimo srityje.
5.1.8  Platformos matmenys

5.1.8.1 Tuscia platformos krovimo vieta, jskaitant jautrius krastus, foto elementa ar viesos uZuolaidas, bet nepaisant
turékly, turi nevirsyti 2 m2.

5.1.8.2 Naujiems pastatams skirty platformos dury planucjami matmenys, jskaitant jautrius krastus, foto elementg ar
Sviesos uZuolaidas, bet nepaisant turékly, turi bati pritaikyti standartiniams A arba B tipo vezimeéliams, remiantis EN 12183
ir (arba) EN 12184 reikalavimais, bati tokiais pat ar didesniais uz pateiktus 2 lentelgje.
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Jei jau esantiuose pastatuose néra pakankamai vietos, galima svarstyti apie kitus i$matavimus. Lokaliy reikalavimy
pastatams paisyti privaloma.

2 lentelé — Minimaliis platformos iSmatavimai

ISmatavimai milimetrais

Pagrindiné paskirtis Minimaliis planiniai iSmatavimai Maksimali nominali krova
(plotis x ilgis) kg
A ir B tipo veziméliams su prizitrin¢iu asmeniu ir 1100 x 1 400 385
gretimais jéjimais
A ir B tipo veziméliams su prizitirétoju 900 x 1 400 315
Vienam naudotojui, stovinCiam ar sédinciam A tipo 800 x 1.250 250
vezZzimélyje:

5.1.8.3 VieSuosiuose pastatuose platformos ilgis turi bati ne mazesnis nei 1400 mm tam, kad baty uztikrinta
pakankama erdvé lydinéiam asmeniui.

5.1.9 Mechaninis platformos stiprumas

Mechaninis platformos stiprumas turi biti toks, kad baty galima i$vengti numatomo naudojimo ne pagal paskirtj (pvz., per
daug asmeny). Todél platforma ir su ja susije vaZiuoklés priedai turi biti konstruojami taip, kad atlaikyty 3 lenteléje

apskaiCiuotg minimalig stating krovg + 25%, t.y. statinio bandymo koeficiento reik§mei esant 1,25 (Zr. mechanizmy
direktyvos 4.1.2.3 punkta).

3 lentelé
Maksimali statineé Maksimali naudojama | Maksimali statiné Maksimali naudojama

krova platformos sritis krova platformos sritis
masé m? mase

kg kg m?

100 0,37 525 1,45

180 0,58 600 1,60

225 0,70 630 1,66

300 0,90 675 1,75

375 1,10 750 1,90

400 1,17 800 2,00

450 1,30

Tarpinei krovai sritis apskai€iuojama naudojant linijine interpoliacija.

5.1.10 Atsparumas veikian¢ioms jégoms

5.1.10.1 Visas kélimo platformos jrenginys be jokios nuolatinés deformacijos privalo atlaikyti jprastos veiklos metu
veikianCias, saugos jrenginiy taikymo metu kylan¢ias ir mechaninio sustojimo metu (kai judama nominaliu greigiu)

atsirandancias jegas. TaCiau, del saugos pavaros tvirtinimo atsirandanti vietineé deformacija, kuri nejtakoja kelimo
platformos darbo, leidziama.

5.1.10.2 Kreipiamieji elementai, jy tvirtinimo elementai, sandaros, privalo atlaikyti nukrypimus, kurie kyla dél
nevienodo svorio paskirstymo taip, kad nebity paveikta jprastine veikla.
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5.1.10.3 Metalo nuovargio ir jtampos analize reikia atlikti visiems svor| nesantiems elementams ir jungtims, kurios yra
kritiSkai svarbios. Analizéje privaloma atsizvelgti | streso svyravimo laipsnj ir j jtampos cikly skaigiy. Si skaicius gali bti
krovos cikly kartotinis.

Kiekvienas krovos ciklas turi blti paskai¢iuotas blogiausio atvejo variantui, jame privaloma jtraukti bent vieng starta
(akceleracija i$ ramybés padeties iki nominalaus grei¢io), 5 m kelione ir viena sustojima (lét&jimg i$ nominalaus greigio).

Analize privaloma atlikti remiantis bandymais: 33,33% be krovos, 33,33% esant pusei krovos ir 33,33% esant nominaliai
krovai.

Minimalus krovos cikly skai¢ius 50000.

Privaloma nurodyti tvirtinimo elementus tam, kad baty uZtikrintas jy vientisumas jprastinés veiklos metu.
5.1.11 Jrangos apsauga nuo kenksmingy iSoriniy poveikiy

5.1.11.1 Bendroji informacija

Visi mechaniniai ir elektriniai elementai privalo bdti apsaugoti nuo kenksmingy ir pavojingy i$oriniy poveikiy pasekmiy,
kuriuos numatytoje montavimo vietoje gali sukelti:

— vandens ir kiety kiiny patekimas;

— drégmes, temperatiiros, korozijos, atmosferinés tar$os, saulés radiacijos ir kt. pasekmes;

— floros, faunos ir kt. veiksmy pasekmeés.
5.1.11.2 Apsauga
Dregme | lifto judéjimo taka patekti negali. Kitu atveju privaloma jrengti nutekéjima.

Apsaugos turi blti sukonstruotos ir sumontuotos, o keélimo platforma sumontuota taip, kad 5.1.11.1 punkte paminéti
poveikiai netrikdyty saugaus ir patikimo keélimo platformos darbo.

Negalima leisti dregmei kauptis ant uzdaro lifto judéjimo tako grindy.
51.11.3 |rangos apsauga nuo mechaniniy pazeidimy
Apsaugas ir mechanizmus reikia konstruoti ir montuoti pagal EN 953, EN ISO 13857 ir EN 349.

5.1.11 Apsaugos laipsnis naudojant iSoréje

Jei kelimo platformos naudojamos iSoréje, jos privalo tureti pakankama elektros jrangos apsaugos laipsnj, kuris priklauso
nuo montavimo vietoje esanciy salygy (Zr. prielaidas) ir bdti ne mazesnis, nei IP54 (kaip nurodyta EN 60529).

5.2 Platformos tvirtinimo / kreipimo sistema (jskaitant bet kokj Zirklinj mechanizma)
5.21 Platformos tvirtinimo / kreipimo sistema
Sumontuota platformos tvirtinimo / kreipimo sistema privalo laikyti ir nukreipti platforma kelionés metu. Sistema privalo

uztikrinti, kad maksimali, 20 mm, horizontali erdvé, tarp vidinio uzdaro lifto judéjimo tako pavir§iaus ir platformos elementy
(ir j&jimy i$ abiejy pusiy), iSlaikoma visos platformos keliones metu, esant maksimalios darbines krovos salygoms.
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5.2.1.2 Platformos palaikymo sistema privalo uztikrinti, kad platformos krastai nepasvirty daugiau nei £ 10 mm nuo
horizontalios aSies, kai:

a) nominali krova yra paskirstyta per puse platformos ilgio;

b) nominali krova yra paskirstyta per puse platformos plocio.

5.21.3 Platformos tvirtinimo / kreipimo sistemos struktdriniai elementai turi bdti padaryti i8 metalo.
5.21.4 Bendri, su kreipiamaisiais bégiais susije, reikalavimai

Kreipiamieji bégiai, jy suddrimai ir priedai turi gebéti atlaikyti juos veikiangig krovg ir jégas tam, kad blty uztikrintas saugus
lifto darbas.

Saugios lifto veiklos aspektai lieciantys kreipiamuosius bégius yra:
a) reikia uztikrinti platformos nukreipima;
b) nukrypimai gali bati toleruojami tik iki tokios ribos, kad dél jy:
— nejvykty neplanuotas dury atsirakinimas;
— nebity paveikta saugos jrenginiy veikla;
— nebiity jmanomas judanéiy daliy susiddrimas su kitomis dalimis.

Jtampa turi biti ribojama atsizvelgiant nominalios platformos paskirstymg, kaip duota EN 81-1:1998 G.2, G.3 ir G.4
skyriuose, arba atsizvelgiant  numatoma naudojima.

PASTABA EN 81-1:1998 Priede G aprasomas kreipiamujy bégiy parinkimo metodas.
5.3 Saugos pavara ir greicio ribotuvas
5.3.1 Saugos pavara

5.3.1.1 Bendra informacija

Kelimo platformoje gali bdti jrengta saugos pavara. Saugos pavara sustabdys ir palaikys platformag nejudrig esant
maksimaliai statinei krovai, kaip nurodyta 3 lenteléje.

Siame reikalavimui galioja $ios dvi igimtys:

a) tiesiogiai veikiangiam hidrauliniam kélikliui nereikalinga saugos pavara (Zr. 5.4.10.12 ir 5.4.10.13);

b) platforma varoma savaime palaikanéia varzto ar verzlés sistema ir yra apripinta saugos verzle (2r. 5.4.6).

Platformoje privaloma sumontuoti saugos pavara iSskyrus atvejus, kai platforma varoma kreipiamaja grandine, kur saugos
pavara gali bati sumontuota toliau nuo platformos, o 5.4.8 punkte pateikiami reikalavimai kreipiamosios grandinés pavarai

yra jgyvendinti.

Del sumazejusios jtampos bet kuriame lyne, grandingje ar kitame mechanizme, kuris naudojamas saugos pavaroje ar
leidZiant platforma Zemyn jsijungus saugos pavarai saugos mechanizmas issijungti negali.

Saugos pavara privalo sustabdyti ir i$laikyti platforma nejudrig, kai §i gabena nominaly svorj, per 150 mm nuo tos vietos,
kur jsijungé saugos mechanizmas.

Saugos pavara turi biti sukonstruota taip, kad prie kreipiamojo bégo, ar lygiaveréio elemento, prisiglausty saugiai.
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Bet kuris velenas, prispaudiklis, plei$tas ar tvirtinimo elementas, kuris yra saugos pavaros dalis ir patiria jtampg veikimo
metu, turi bati padarytas i§ metalo.

Panaudojus saugos pavarg platforma privalo nepasvirti daugiau nei 5°.

5.3.1.2 ljungimas

GreiCio ribotuvas turi aktyvuoti saugos pavara, o $i privalo susikabinti mechaniskai prie$ platformai virijant 0,3 m/s greitj.
ISimtys taikomos netiesioginiu bldu pakabintiems hidrauliniams liftams, kai saugos pavarg uzrakina nepriklausomai

kabantis saugos lynas arba jsitempiantis ar uzsikertantis lynas ar grandiné.

Jei greicio ribotuvas veikia pagrindine kabinimo grandine ar lyng, tai saugos pavara irgi privalo veikti mechanizmo principu,
kuris aktyvuoja pakabos elementy uzsikirtimg ar jsitempima.

5.3.1.3 Paleidimas

Susikabinus saugos pavarai jos paleidimui reikalingas kompetentingo asmens jsiki§imas.

Saugos pavarag atleisti galima tik pakélus platforma. Po paleidimo saugos pavara turi biti tinkama tolimesniam naudojimui.
5.31.4 Priéjimas patikroms

Saugos pavarg turi bati galima naudoti patikry ir bandymy metu.

5.3.1.5 Elektros instaliacijos tikrinimas

Isijungus saugos pavarai aktyvuojasi 5.5.11 punktg elektrinis prietaisas, kuris tuojau pat sustabdo mechanizma, ir neleidzia
jo vel jjungti.

5.3.2 Greicio ribotuvas
5.3.2.1 Bendra informacija

Greicio ribotuvo trinties pavara turi biti nepriklausoma nuo pagrindinés trinties pavaros, kai naudojamos kelimo platformos
su trinties pavara.

GreiCio ribotuvas ar kitoks elektrinis saugos prietaisas, atitinkantis 5.5.12 punkta, véliausiai pradeda lifto mechanizmo
stabdyma, kai pasiekiamas greicio ribotuvo sijungimo grei¢io momentas.

Paleidus saugos pavarg (5.3.1.3) greicio ribotuvas automatiskai nepersiprogramuoja. 5.5.11 punktq atitinkantis elektrinis
saugos prietaisas neleis jjungti lifto tol, kol neperprogramuotas greigio ribotuvas.

Del ribotuvo lyno trikimo ar pernelyg didelio jtempimo mechanizmg sustabdys 5.5.11 punktg atitinkantis elektrinis saugos
prietaisas.

Greicio ribotuvo lyne dél stabdymo atsiradusi tempimo jéga privalo biiti didesné, nei $ios dvi reikémes:
- dvigubai, nei reikalinga jjungti saugos pavara, arba

- 300 N.
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5.3.2.2 Greicio ribotuvo lynas, saugos lynas
Lynas turi bati plieninis, sukonstruotas tam tikslui.
Minimalios lyno trikimo krovos santykis su saugos faktoriumi turi bati bent 8:

a) su greicio ribotuvo lyne jam uZsikirtus atsirandangia tempimo jega, atsizvelgus j trinties faktoriy umaks 0,2 trauko tipo
greicio ribotuvams;

b) sujéga, kurios reikia, kad suveikty saugos pavara, ar saugos lyny uzkirtimo jrengimas.
Nominalus lyno diametras turi bti bent 6mm.
Santykis tarp greicio ribotuvo lyno skriemulio skersmens ir nominalaus lyno skersmens turi biti bent 30.

5.4 Varantys jrenginiai ir varanéios sistemos
5.41 Bendrieji reikalavimai
5.4.1.1 Pasirinkta varanti sistema privalo atitikti vieng i§ sistemy, kurios nurodytos 5.4.4 - 5.4.10 punktuose.

5.4.1.2 Visy tipy varanciosios sistemos, i8skyrus hidrauline, privalo bti maitinamos elektros energija keliaujant j abi
puses.

5.4.1.3 Pavaromis varomo jrenginio konstrukcijos saugos faktorius privaloma islaikyti jvertinant visas nusidévéjimo
keliamas pasekmes ir atsizvelgiant j kélimo platformos tarnavimo laika,

Kiekvienas skridinys, biignas, pentinas, pavara, sliekinis sraigtas, sliekratis ar blgninis stabdis turi bati pritvirtintas prie
veleno ar kito varomojo jrenginio (i$skyrus tuos atvejus, kai $ie yra veleno sudedamosios dalys) vienu i$ $iy bady:

a) jleidziamais raktais;

b) dantytais raktais;

c) kryzmu sukabinimu.

Jranga turi biti uzdengta uzdaromis medziagomis.

5.4.1.4 Jei naudojamos tarpinés grandininés ar dirzines pavaros, tuomet privaloma laikytis iy salygy:
a) iSeinancios pavaros turi biti tarpinés pavaros grandings ar dirzo apkrautoje puséje;

b) iSeinandios pavaros turi biti savaime palaikanéios; (arba)

c) stabdis turi biti tarpinés pavaros grandinés ar dirZo apkrautoje puséje, turi bti naudojami bent 2 dirzai ar grandinés.
Grandinés ar dirzo vientisumas turi biti stebimas elektroniniu bdu.

5.4.1.5 Alternatyviai 5.4.1.4 punkte iSdestytoms sglygoms galima naudoti sistemg su dviejy grandiniy tarpine pavara.
Pagal 5.5.11 punkta, tarpiné granding turi bati stebima elektriniu saugos prietaisu, kuris nutrikus vienai i§ grandiniy
atjungia energijos tiekimg j motorg ir jjungia stabd;.

5.4.1.6 Lyno ar grandinés kabinimo sistemoje turi biti prietaisas, kuris atsipalaidavus lynui ar grandinei jlungia elektrinj
saugos prietaisg (pagal 5.5.11 punkta), o §is nutraukia energijos tiekimg j motora, jjungia stabdj ir taip sustabdo bet kokj
platformos judéjima tol, kol lynas ar virvé tinkamai nepriverziamas.
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5.4.1.7 Traukos skridiniy, skriemuliy ir krumpliaragiy apsauga.

Del traukos skridiniy, skriemuliy, grandininiy raty ir krumpliaraciy reikia imtis atsargumo priemoniy norint iSvengti:
a) kdno suzalojimy;

b) lyny/ grandiniy nukritimo nuo skridiniy / krumpliaragiy atsipalaidavus:

c) objekty patekimo tarp lyny / grandiniy nukritimo ir skridiniy / krumpliaraciy.

Naudojamus prietaisus reikia sumontuoti taip, kad matytysi besisukangios dalys ir bty galima atlikti prieZitros ir apzidros
darbus. Jei dalys perforuotos, jos turi atitikti EN ISO 13857:2008, 4 lentele.

ISardyti gali tekti Siais atvejais:

d) kei€iant lyng ar grandine;

e) keiciant skridinj ar krumpliaratj.

5.4.2 Stabdymo sistema

5.4.21 Bendroji informacija

Privaloma sumontuoti elektromechanin; trinties stabdj (i§skyrus hidrauline pavara varomas kélimo platformas, kurios
atitinka 5.4.10 punktg), kuris galés Svelniai sustabdyti kélimo platformg ir ja tvirtai laikyti stabilioje padétyje, esant 25%
perkrovai. Sis stabdis privalo tvirtai laikyti platformg esant maksimaliai statinei krovai, kuri nurodyta 3 lenteléje. Stabdj

naudoti galima mechanigkai, o atleisti elektroniniu bldu. |prastinés veiklos metu stabdzio atleisti negalima. nebent j kelimo
platformos motorg nuolat tiekiama elektros energija.

5.4.2.2 Elektromechaninis stabdis
54.2.21 Bendroji informacija

StabdZiy pavirSiai turi bati nedegls, i§ savaime uZgestancios medziagos, pritvirtinti taip, kad jprastas devéjimasis
nesusilpninty jy tvirtinimo elementy. Liekamoji magnetizmas turi nekliudyti stabdio naudojimui, kai pertraukiamas
energijos tiekimas | varantjjj motora.

5.4.2.2.2 Visi mechaniniai stabdZio komponentai, kurie naudojami stabdant blgnu ar disku, turi blti montuojami
poromis. Jei vienas i§ komponenty neveikia, turi likti pakankama jéga norint sustabdyti Zemyn nominaliu grei&iu
besileidziancia platforma su nominaliu svoriu.

Solenoidinis plundzeris laikomas mechanine dalimi, solenoiding rité — ne.
5.4.2.2.3 Jei varanciosios sistemos savaime palaikancios, galima nepaisyti 5.4.2.2.2 punkto.

5.4.2.2.4 Jei stabdj galima atleisti ranka, tuomet reikia uztikrinti, kad bus dedamos reguliarios pastangos stabdj laikyti
atleista,

54.2.2.5 Jei spyruoklés naudojamos prispaudZiant stabdziy trinkeles, $ios spyruoklés turi bdti suspaustos ir
pritvirtintos.

5.4.2.2.6 Elementas, kuriuo naudojantis valdomas stabdis, turi bati sujungtas su blgnu, krumpliaragiu, verzle ar varztu
naudojant tiesiogines ir pozityvias mechanines priemones. Jei galutinis varomasis elementas yra savaime palaikantis ar
varanti sistema atitinka 5.4.1.5 punkta, galima $ito punkto nepaisyti.

5.4.2.2.7 Sroves tékme pertraukimg | stabd] turi veikti bent du nepriklausomi elektriniai prietaisai. Jie gali bati ir tie
prietaisai, kurie veikia srovés tékmeés pertraukima j lifto mechanizma. Jei
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vienas i$ kontaktoriy neatidaro pagrindiniy kontakty liftui stovint, tolimesniam platformos judejimui kelias bus uzkirstas iki
tol, kol pasikeis judéjimo kryptis.

5.4.2.2.8 Jei lifto motoras veikia kaip generatorius, negalima leisti maitinti energija stabd] valdangio elektrinio prietaiso i§
varanciojo motoro.

5.4.2.3 Stabdymo / lygiavimo tikslumas
Naudojant pagal numatytg paskirtj:
— Keélimo platformos sustojimo tikslumas turi bati + 10 mm.

— Turi bati i8laikomas + 20 mm i$lyginimo tikslumas.

— Reaguojant j elektrinio saugos prietaiso veikima stabdymo kelias turi nevir§yti 20 mm.

5.4.3  Avarinis / rankinis valdymas

Privaloma apripinti avariniu valdymo prietaisu.

Maksimalus platformos perkélimo | artimiausig aikstele, kur gali bti atidarytos durys, laikas turi nevirgyti 15 min.

Sig avarinio gelbéjimo operacijg i$ uz uzdaro lifto judéjimo tako, bet turédamas galimybe visiskai valdyti lifto judejima, gali
atlikti tik tam leidima turintis ar kompetentingas asmuo.

Jei avarinis valdymas atliekamas ranka valdomu ir sukamu prietaisu, tai elektrinis saugos prietaisas turi uzkirsti kelig
netinkamam jprastiniy valdikliy naudojimui esant avarinei situacijai. Jei avarineje situacijoje naudojant ranka sukamg
prietaisg stabdZiui atleisti prireikia fiziniy pastangy, kurios virgija 30 n, tai turi biti pasirlipinta priemonémis $iam stabdZiui
atleisti. Valdomas nusileidimas turi bati jmanomas esant bet kokioms aplinkybéms.
Avarinio gelbéjimo operacijos hidrauliniuose liftuose turi atitikti 5.4.10.17.
Kitu atveju operacijoms atlikti galima naudoti atsarginj energijos tiekima ar prietaisa. Atsarginis energijos tiekimo jrenginys
turi pajégti nuleisti | aikstele platformg su maksimalia darbine krova. Elektrinis saugos prietaisas turi uzkirsti kelig
netinkamam jprastiniy valdikliy naudojimui esant avarinei situacijai. Atliekant avarinio gelbéjimo operacijg privaloma
jgyvendinti Siuos reikalavimus:
Maksimalus greitis turi nevir$yti 0,05 m/s.
— Platformos valdikliais nesinaudojama;
— galima prijungti Siuos elektrinius saugos jrenginius:

- atpalaiduoto lyno jrenginj;

- avarinj stabd;;

- saugos jrenginio elektrinj saugos prietaisg ir greicio ribotuvo elektrinj saugos prietaisg;

- jautrius kraStus, foto elementus ar Sviesos uzuolaidas.

Privaloma apripinti 7.3.1.6.2 punktg atitinkanciu jrasu, nurodandiu judéjimo kryptj.
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5.4.4 Papildomi reikalavimai krumpliastiebio ir krumpliaraéiy pavarai
5.4.4.1 Bendroji informacija

Platforma turi bdti palaikoma, keliama ir nuleidziama naudojant vieng ar daugiau krumpliaradiy, kurie sukabinti su
krumpliastiebiu. Pavaroje turi bti naudojamas vienas ar daugiau motory.

Privaloma imtis atsargumo priemoniy norint uzkirsti kelia pa$aliniy kiny patekimui tarp visy varomyjy ar saugos
krumpliaraciy ir krumpliastiebiy.

5.4.4.2 Apkrovos paskirstymas

Esant daugiau nei vienam varomajam krumpliaragiui ir krumpliastiebiui reikia pasirlpinti savaime susireguliuojanciu
prietaisu, kuris paskirsto apkrova kiekvienam varomajam krumpliastiebiui arba varanti sistema, kuri sukonstruota taip, kad
prisitaikyty prie visy jprastiniy salygy paskirstant svorj tarp krumpliastiebiy.

5.44.3 Krumpliaratis

Varomasis krumpliaratis turi bati sukonstruotas taip, kad saugos faktoriaus santykis su krumplio atsparumo riba bty ne
mazesnis nei 2. Kiekvienas krumpliaratis privalo biti sukonstruotas taip, kad saugos faktorius su duobutés atsparumo riba
bity ne mazesnis nei 1,4. Privaloma ilaikyti varomuosius krumpliaracius kuriant naudotus saugos faktorius atsizvelgiant
dinamines krovos, dévejimosi ir nuovargio sukeltas pasekmes, kurios gali Kilti varomyjy krumpliaraiy ir su jais susijusiy
elementy tarnavimo metu. Privaloma vengti pavaros krumplio pjovimo. Ant varomosios asies krumpliaratj pagal 5.4.1.3
punkta reikia pritvirtinti taip, kad jis neslydinéty ir nesidevéty.

5.4.44 Krumpliastiebis

5.4.441 Krumpliastiebius reikia pritvirtinti saugiai. Norint iSvengti prasto sukabinimo ar krumpliy pazeidimy
krumpliastiebio jungtys turi bti i$lygintos tinkamai.

5.4.44.2 Krumpliastiebis privalo biti pagamintas i§ medziagy, kurios pagal dévéjimosi savybes atitinka medziagas i$
kuriy pagaminti krumpliaragiai. Krumpliy stiprumo ir duobuliy konstrukcija turi atitikti 1ISO 6336 (visos dalys). Jei
krumpliastiebj veikia kompresiné krova, lenkimosi saugos faktorius turi biiti ne mazesnis, nei 3.

Krumpliastiebio krumpliy stiprumo statinés ribos saugos faktorius turi bdti ne mazesnis, nei 2 (atsizvelgiant j maksimaly
nusidévéjima, kaip nurodyta gamintojo instruktavimo vadove).

5.4.45 Krumpliastiebio / krumpliaraciy sukibimas

5.4.4.51 Privaloma imtis priemoniy norint uztikrinti, kad esant bet kokiai apkrovai krumpliastiebis ir visi varomieji bei
saugos jrenginiy krumpliaragiai bus tinkamai sukibe. Sios priemones neturi apsiriboti platformoje esangiais kreipiamaisiais
velenéliais ar trinkelémis.

Tinkamas sukibimas bus pasiektas, kai krumpliastiebio sriegio apskritimo skersmuo sutaps arba nevirSys 1/3 modulio,
esancio uz krumpliastiebio sriegio linijos.

5.4.4.5.2 Reikia imtis tolimesniy priemoniy norint uztikrinti, kad gedimo atveju bus pasirlpinta 5.4.4.5.1 punkte
iSdéstytomis priemonémis. Krumpliastiebio sriegio apskritimo skersmuo negali virSyti 2/3 modulio, esandio uZ
krumpliastiebio sriegio linijos./

5.4.4.5.3 Privaloma imtis priemoniy norint uZtikrinti, kad horizontalus krumpliaraciy sukibimas yra visame
krumpliastiebio plotyje.

5.4.45.4 Reikia imtis tolimesniy priemoniy norint uZtikrinti, kad gedimo atveju bus pasirlipinta 5.4.4.5.3 punkte
iSdéstytomis priemonémis. Horizontalus krumpliaragiy sukibimo santykis su krumpliastiebio plociu turi blti ne mazesnis, nei
90%.

5.4.4.5.5 Krumpliastiebio ir krumpliaradiy krumpliai bet kurioje plokStumoje turi bdti statmeni vieni kitiem. Galimas
nukrypimas % 0,5°.
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5.4.5 Papildomi reikalavimai kabancio lyno ar grandinés pavarai
5.4.5.1 Bendroji informacija

Leidziami $ie du varymo badai:

a) bignoirlyny, arba

b) krumpliaraiy ir grandiniy.

5.4.5.2 Lynai ir grandinés

5.4.5.21 Platformos ir balastiniai svoriai lygiagre€iomis jungtimis turi bati nuleisti plieniniu lyny ar plieniniy grandiniy
pagalba (Galle tipas). Gali bati naudojamos ir ritininés grandinés.

5.4.5.2.2 Lynai turi atitikti Siuos reikalavimus:

a) nominalus lyny diametras turi blti bent 6mm;

b)  kitos savybés (konstrukcijos, tamprumo, ovalumo, lankstumo bandymai...) turi atitikti nurodytas EN 12385-4.
5.4.5.2.3 Grandine§ privalo atitikti ISO 606 reikalavimus.

5.4.5.24 Saugos faktorius kabantiems lynams — 12, o saugos faktorius kabanc¢ioms grandinems — 10.
5.4.5.2.5 Minimalus lyny / grandiniy skai€ius — 2. Lynai / grandinés turi bati nepriklausomos.

5.4.5.3 Lyny / grandiniy galai

5.4.5.3.1 Lyno / grandinés sandra privalo atlaikyti bent 80% minimalios lyno / grandinés triikimo apkrovos.

5.4.5.3.2 Lyny galai privalo bati pritvirtinti prie platformos, balastinio svorio ar kabinimo tasky pagal EN 13411 (visos
dalys) arba bet kurj, atitinkamai saugy, blida.

5.4.5.4 Skriemulys, bilignas ir krumpliaratis

5.4.5.4.1 Skriemuliy ar bagny sriegio skersmens ir nominalaus kabangiy lyny skersmens santykis (nepaisant vijy
skai€iaus) privalo bati bent 25.

5.4.5.4.2 Blgnas turi bdti su sraigtiniais grioveliais, o grioveliai turi tikti naudojamiems lynams. Ant biigno gali
uzsivynioti tik vienas lyno sluoksnis. Platformai stovint visiskai atsiremus, ant bdgno grioveliy turi likti pusantro Zingsnio
lyno. Lyny nuokrypio kampo (vyniojimosi kampo) santykis su grioveliais turi neviryti 4°.

5.4.5.4.3 Visi varomieji krumpliaraCiai privalo bati pagaminti i$ metalo ir turéti bent 16 mechanizmu idplauty krumpliy.
Vienu metu turi susikabinti bent 8 krumpliai. Minimalus sukibimo kampas - 140°.

5.454.4 Privaloma imtis priemoniy norint iSvengti uZsikirtimy, nukritimy, netinkamo vyniojimosi, grandiniy
atsipalaidavimo, bet kokio grandiniy nukritimo nuo krumpliaraciy ar netinkamo judéjimo per krumpliara&iy krumplius.

Norint iSvengti jstrigimo, tarp krumpliaracio ir grandinés ar grandinés ir bet kurios kitos dalies, pavojaus privaloma
pasirlpinti apsaugomis.

5.4.5.5 Apkrovos skirstymas tarp grandiniy ar lyny

5.4.5.5. Bent viename i§ galy privaloma patalpinti automatinj prietaisa, kuris skirstys jtampg tarp kabanciy lyny ar
grandiniy.

s Ny & {27
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5.4.5.5.2 Jei grandines veikia krumpliara¢iy pagalba, tai prie platformos ir prie balastinio svorio tvirtinami galai turi bati
aprlpinti Siais i$lyginimo prietaisais.

5.4.5.5.3 Jei grandiné veikia keliy, ant tos pacios asies, pritvirtinty krumpliaradiy pagalba, tai $ie krumpliaradiai turi
suktis nepriklausomai vienas nuo kito.

5.4.5.5.4 Jei jtampos lyginimui naudojamos spyruokles, jos turi veikti kompresijos principu.
5.4.6 Papildomi reikalavimai varzto ir verzlés pavarai

5.4.6.1 Atsargos priemonés norint iSvengti laisvo platformos kritimo ar leidimosi per dideliu grei¢iu

5.4.6.1.1 Prietaisai ar jy kombinacijos, bei jy aktyvavimas (pagal 4 lentele) turi blti sumontuoti platformoje, norint
iSvengti:

a) laisvo kritimo ar

b) leidimosi per dideliu greigiu.

4 lentelé — Kombinacijos ir atsargumo priemonés vengiant laisvo platformos kritimo ar leidimosi
per dideliu greiciu

LAISVAS KRITIMAS LEIDIMASIS PER DIDELIU GREICIU

Saugos verzlé (5.4.6.1.1) Stabdantis saugos jrenginys (pagal 5.4.6.1.3), jsijungiantis per greigio
ribotuvg (pagal 5.3.2).
ARBA

Savaime palaikanti varzto ir verZlés sistema.

Kiti prietaisai ar jy kombinacijos, bei jy aktyvavimas, gali bati naudojami tik tuo atveju, jei jie uztikrina bet tokj patj saugos
laipsnj, kaip pateiktieji 4 lenteléje.

5.4.6.1.2 Savaime palaikanti varzto ir verzlés sistema

Savaime palaikantios varzto ir verzlés sistemos apskaiciuotasis trinties koeficientas turi nevirdyti 0,06. PASTABA
Virduje pateiktas skaicius paremtas 0,075 trinties ir 1,25 saugos koeficientu.

5.4.6.1.3 Stabdantis saugos jrenginys

5.4.6.1.3.1 |zanga

Jei to reikalaujama pagal 5.4.6.1.1 punkta, stabdantis saugos jrenginys turi atitikti §ias salygas:

5.4.6.1.3.2 Bendrieji reikalavimai

Stabdantis saugos jrenginys veiks tik judant Zemyn. Jis galés sustabdyti santykinj sukimasi tarp varzto ir verslés, kai
platforma apkrauta maksimalia darbine krova. |renginys jsijungs, kai dél greicio aktyvuosis greigio ribotuvas, jis iSlaikys
platformag nejudancia.

5.4.6.1.3.3 Salygos norint naudoti kitokio tipo stabdantjjj saugos jrenginj

Stabdantys saugos jrenginiai turi biti progresyvinio tipo.

5.4.6.1.3.4 Aktyvavimo metodai

5.4.6.1.3.41 Stabdantys saugomo jrenginiai turi aktyvuotis 5.4.6.1.1 punkte nurodytais bidais.
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5.4. 6.1.3.4.2 Stabdangiyjy saugos jrenginiy negali aktyvuoti prietaisai, kurie veikia elektroniniu, hidrauliniu ar pneumatiniu
badu.

5.4.6.1.3.5 Uzdelsimas

Vidutinis uzdelsimas, kai leidziamasi aktyvavimo greitiu (kuris apibreztas 5.3.1.2) ir esant maksimaliai darbinei krovai, turi
bititarp 0,2gir1g.

5.4.6.1.3.6 Paleidimas

5.4.6.1.3.6.1 Stabdantj saugos jrenginj turi biti galima atleisti tik pakélus platforma.
5.4.6.1.3.6.2 Po atleidimo stabdantis saugos jrenginys turi bti jprastinéje darbingje biklgje.
5.4.6.1.3.7 Konstrukcinés aplinkybés

Jei stabdantj saugos jrenginj galima reguliuoti, tai paskutinj nustatyma privalu uzantspauduoti.
5.4.6.1.3.8 Platformos grindy palinkimas stabdangiojo saugos jrenginio suveikimo atveju.

Veikiant stabdanciam saugos jrenginiu platformos grindys, su vienodai paskirstyta krova ar be jos, nuo jprastinés padéties
gali palinkti ne daugiau, nei 5°.

5.4.6.1.3.9 Elektros instaliacijos tikrinimas

Isijungus stabdanciam saugos prietaisui turi nedelsiant jsijungti 5.5.12 punktg atitinkantis elektrinis saugos jrenginys, kuris
platformai judant Zemyn sustabdo mechanizma ir neleidzia jam vél jsijungti.

5.4.6.1.3.10 Stabdantis saugos jrenginys laikos saugos komponentu ir turi biti patvirtintas pagal Priede E patiektus
reikalavimus.

5.4.6.1.4Saugos verzlé

Privalu sumontuoti saugos verzle, kuri avariniu atveju, sugedus varanéiojo mechanizmo verzlei, galety nesti apkrova ir
aktyvuoti elektrinj saugos prietaisg. Tokia verzle turi apripinti atitinkamu saugos laipsniu, kuris nurodytas 5.3.1. Elektrinis
saugos prietaisas nutrauks energijos tiekima | motorg ir jjungs stabdj sugedus varomojo mechanizmo verzlei.

Reikia atsizvelgti j apsaugas, kuriy gali prireikti norint apsaugoti elektrinj saugos prietaisa nuo tarsos ir vibracijos poveikio.
Jei to reikalaujama pagal 5.4.6.1.1 punkta, reikia sumontuoti saugos verzle, kuri sukonstruota pagal 5.4.6.2.3.3.2 punkto

reikalavimus.

5.4.6.2 Platformos pavara

5.4.6.2.1 Galimi pavaros tipai
LeidZiamos tik tiesiogiai veikianCios pavaros.

Jei naudojamos kelios verZles ir varzto sistemos, turi biti nejmanoma prarasti pusiausvyros kraunant ir keliaujant. Jei
kelimo platforma palinksta daugiau nei 1%, reikia sustabdyti lifta.

Balastinio svorio naudojimas yra draudZiamas.
5.4.6.2.2 Bendrieji reikalavimai varztui

5.4.6.2.2.1 Norint iSvengti atskiry daliy atsiskyrimo nuo sudétings varzty kolonos, reikia imtis teigiamy mechaniniy
priemoniy. Norint iSvengti prasto sukabinimo ar verzliy pazeidimy, varzty jungtys privalo bti sulygintos tinkamai.
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5.4.6.2.2.2 Skaiéiavimai varztui
5.4.6.2.2.2.1 Tempimo jégos skaiciavimai

Tempimo jégos veikiami varztai turi biti konstruojami taip, kad bity uZtikrintas saugos faktorius, ne mazesnis nei 5.
|skaitomos maksimalios apkrovos veikiamas jungtys ir mechanizmy bei platformos sukeltas sukimo momentas.

5.4.6.2.2.2.2 Lenkimosi skaiCiavimai

Jei varztas veikiamas kompresines apkrovos, tai jj reikia konstruoti taip, kad esant pilnos krovos kompresijai (kurig sukelia

maksimali krova ir pati platforma) ant maksimalaus varzto ilgio bity islaikytas ne maZesnis lenkimosi saugos faktorius, nei
3.

5.4.6.2.3 Bendrieji reikalavimai verzléms

5.4.6.2.3.1 Svorj neSancios verzlés pagaminimo medziaga turi bati minkstesné, nei atitinkangio varzto.
5.4.6.2.3.2 Turi bti jmanoma patikrinti ir nustatyti svorj nesangios verzlés nusidevejima.

5.4.6.2.3.3 Skai¢iavimai verzléms

5.4.6.2.3.3.1 Svorj nesanti verzlé maksimalaus nusidévéjimo metu privalo i$laikyti ne mazesnj saugos faktoriy, nei 5. Sis
faktorius turi nepakisti esant maksimalaus apkrovimo ir sukimo momento sglygoms.

5.4.6.2.3.3.2 Saugos verZl¢ ir jos jungtis su svorj nesancia verzle turi biti sukonstruota taip, kad esant maksimalaus
apkrovimo ir sukimo momento salygoms bty i$laikytas ne mazesnis saugos faktorius, nei 5. | skai¢iavimus privalu jtraukti
ir dinamines jégas, kurios kyla dél svorj ne$ancios verzlés gedimo.

5.4.6.2.4 Jungtis tarp platformos ir verzliy

5.4.6.2.4.1 Jei kelimo platformos verzlg veikia kompresinés apkrovos, tai jungtis tarp platformos ir verzlés (-liy) turi
bati lanksti.

5.4.6.2.4.2 Naudojant teigiamas mechanines priemones reikia uztikrinti, kad svorj ne$angios verzlés mechanizmas

uzkirs kelig platformai atsiskirti nuo mechanizmo.

5.4.7 Papildomi reikalavimai traukos / trinties pavarai
5.4.7.1 Traukos ratai

Traukos ratai turi bati pagaminti i§ metalo. 18lyga taikoma vaziavimo paviriui, kuris gali bdti pagamintas i§ padangos ar
kitos medziagos. Dévéjimasis negali sumazinti traukos sukibimo.

Nuolatinio keliavimo, esant maksimaliai krovai ir vertikaliai kelimo platformos jprastinems keliavimo sglygoms, metu jungtys
tarp metalo ir kitos medZiagos bei keliavimo pavirSius turi likti nepaZeistas.

5.4.7.2 Keliavimo pavirsius

Ant begio esantis keliavimo pavir$ius turi biti pagamintas i§ metalo bei sukonstruotas taip, kad begis uztikrins sukibima net
tuo atveju, jei pavirSius yra lapias. Pavyzdziui, galima patalpinti dideles trinties savybe turindig medziaga.

Ant bégio neturi biti tepalo, riebaly ar ledo.
5.4.7.3 Trauka

Trauka tarp traukos raty ir bégiy turi blti patvirtinta skaiciavimais ir bandymais, 2r. Prieda G. Reikia uztikrinti, kad ji bus
iSlaikyta net ir po jprastos veiklos metu sukelto dévéjimosi poveikio. Traukos
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ratai privalo automatiskai ir teigiamai prisitaikyti taip, kad nepaisant dévéjimosi poveikio biity i§laikytas traukos sukibimas.

Trauka turi bati tokia, kad baty jgyvendintos $ios dvi sglygos:

— platforma privalo stoveti aiksteléje neslysdama, kai kraunama iki maksimalios statinés krovos, kuri nurodyta 3
lenteléje.

— privaloma uztikrinti, kad avarinis stabdis stabdys platformg (tu$&ia ar su nominalia krova) nevir$ijant 1 g reikdmes,
esant nominaliai krovai ir grei¢io aptikimo prietaiso aktyvavimosi greiciui.

5.4.8 Papildomi reikalavimai kreipianciyjy grandiniy sistemai

5.4.8.1 Bendroji informacija
5.4.8.1.1]zanga

Platforma turi bati laikoma, keliama ir leidziama vieno arba daugiau pavaros mechanizmy. Pavaroje turi bati naudojamas
vienas ar daugiau motory.

Reikia imtis atitinkamy Zingsniy tam, kad blty uzkirstas kelias svetimy kany patekimui tarp grandiniy ir su jomis susijusiy
daliy.

5.4.8.1.2 ASis, krumpliaraciai ir saugos pavara

Visi, 5.4.8.2.3 punkte paminéti, krumpliaradiai ir saugos pavara turi biti saugiai pritvirtinta prie varanciosios agies pagal
5.4.1.3 punkte iSdéstytus reikalavimus.

5.4.81.3 Apkrovos paskirstymas

Esant daugiau nei vienam varanciajam jrenginiui krumpliaraciai turi biti pozityviai suporuoti vienas su kitu pagal 5.4.1.3
punkta.

5.4.8.1.4 Krumpliaradiai

Kiekvienas krumpliaracio krumplys ir duobuté turi bati sukonstruota taip, kad bity jgyvendinti 5.1.10.3 punkte pateiki
metalo nuovargio analizés reikalavimai.

Krumpliaragio krumpliy atsparumo ribos saugos faktorius turi biti ne maZesnis, nei 2 (atsizvelgiant j maksimaly
nusidévejima, kaip nurodyta gamintojo instruktavimo vadove).

Kiekvienas krumpliaratis privalo bati sukonstruotas taip, kad saugos faktorius su duobuteés atsparumo riba bty ne
mazesnis nei 1,4.

5.4.8.1.5 Kreipiamieji elementai grandinei
Grandine per visg ilgj turi bati nukreipta taip, kad perduoty apkrova stumiant arba traukiant.

Visi varomieji krumpliaragiai privalo bati pagaminti i$ metalo ir turéti bent 16 mechanizmu i$plauty krumpliy. Vienu metu turi
susikabinti bent 8 krumpliai.

Kreipiamuyjy elementy, kurie kreipia granding j kryptj ,X“ (Zzr. 1 pav.), dévejimasis turi neviréyti 5% ritinines grandinés
skersmens.

Kreipiamieji elementai, kurie saugo j kryptj ,Z* judancig grandine (Zr. 1 pav.), negali nusideveéti daugiau, nei 15% nuo
ritininés grandinés vidinio ritininés grandinés plocio.
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1 grandine kreipiantis begis

1 pav. — Kreipiamieji elementai grandinei
5.4.8.1.6 Kreipiamoji grandiné
Pagal ISO 606 grandine turi bati ritininio tipo, ji turi biti i anksto iStempta naudojant 50% tempimo jégos. Su
varanCiu jrenginiu dirbancios grandinés saugos faktorius turi bdti ne mazesnis, nei 3.
5.4.8.1.7 Lenkimosi skai€iavimai

Jei grandiné nukreipia kompresine apkrova veikiamus elementus, tai, pagal 5.4.8.1.5 punkta, esant maksimaliam
nusidevejimui, pilnos krovos kompresijai ant maksimalaus kreipiamyjy elementy ilgio, veikiant platformos svoriui ir
ant jos esanciai maksimaliai krovai, lenkimosi saugos faktorius turi biiti ne mazesnis, nei 3.

5.4.8.2 Pavaros jrenginys

5.4.8.21 Bendroji informacija

Kiekvienas pavaros jrenginys turi bati sukonstruotas atsizvelgiant | tai, kad grandine veikia jegos i§ abiejy pusiy.
Pagal 5.1.10.3 punktg turi bati atlikta metalo nuovargio analize.

5.4.8.2.2 Platformos pavara

Platforma turi bati varoma vieno ar daugiau pavaros jrenginiy pagalba, vienu ar daugiau motory.




LSTEN 81-41:2010
EN 81-41:2010 (E)

Varantieji motorai turi bti sujunti su pavara naudojant teigiamg pavaros sistema, kuri, pagal 5.4.1.3 punkta, i$jungta bati
negali.

5.4.8.2.3 Saugos pavara

Platforma privaloma apriipinti saugos pavara, kuri veikty judant Zemyn ir sustabdyty maksimalig darbine krovg gabenancig
platformg esant greigio ribotuvo jsijungimo greiGiui net ir lifto mechanizmo gedimo atveju. Saugos pavarg galima talpinti
tiesiogiai | pavaros jrenginius, jei, pagal 5.4.1.3 punkta, ji teigiamai sujungiama su abiem pavaros jrenginiais.

5.4.9 Papildomi reikalavimai Zirklinio mechanizmo pavarai
Visiems Siame standarte nagrinétiems pavaros tipams i$kelti reikalavimai taip pat galioja ir zirklinio mechanizmo pavarai.
5.4.10 Papildomi reikalavimai hidraulinei pavarai

5.4.10.1  Bendrieji reikalavimai

LeidZziami Sie du pavaros tipai:
a) tiesioginis;

b) netiesioginis.

Jei pakelti platformai naudojami keli keltuvai, norint uztikrint slégio pusiausvyrg jie turi bati hidrauliskai sujungti.
Netiesioginio tipo pavarai galioja 5.4.5.2 ir 5.4.5.3 punktuose iSkelti reikalavimai kabantiems lynams ir grandinéms.
5.4.10.2 Keltuvas

5.4.10.2.1 Slégio skai¢iavimai

Cilindras ir $liauziklis turi bQti sukonstruoti taip, kad dél slégio susidariusioms jégoms esant 2,3 didesnéms uz pilnos krovos
slegj, saugos faktorius bty bent 1,7, o jrenginio patiriama jtampa Rp0 2.

Teleskopiniy keltuvy elementy su hidraulinés sinchronizacijos priemonémis skai¢iavimui®) pilnos krovos slégj reikia pakeisti
didziausiu slégiu, kurj elementai patiria dél hidraulinés sinchronizacijos priemoniy.

Skaiciuojant storuma prie atskiry ir teleskopiniy keltuvy cilindry sieneliy ir cilindry pagrindy reik§meés reikia pridéti 1,0 mm, o
tusc&iaviduriy Sliauzikliy sieneléems - 0,5 mm.

Skaiciavimus reikia atlikti remiantis EN 81-2:1998 Priedu K.
5.4.10.2.2 Lenkimosi skai¢iavimai
Kompresiniy jégy veikiami keltuvai turi atitikti Siuos reikalavimus:

- Juos reikia konstruoti taip, kad juos pilnai i$skleidus ir apkrovus jegomis, kylan¢ioms del slegio, kuris yra 1,4 karty
didesnis uz pilnos krovos slégj, lenkimosi saugos faktorius yra ne mazesnis, nei 2.

Lictuvos stdartizacos d
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Skaiciavimus reikia atlikti remiantis EN 81-2:1998 Priedu K.

5.4.10.2.3 Tempimo jégos skaiciavimai

Tempimo jégy veikiami kelikliai turi bati sukonstruoti taip, kad dél slégio susidariusioms jegoms esant 1,4 didesnéms uz
pilnos krovos slégj, saugos faktorius bty bent 2, o jrenginio patiriama jtampa Rpo 2.

5.4.10.2.4  Sliauziklio Zingsnio ribojimas
Norint sustabdyti $liauziklj Zingsnio pabaigoje reikia imtis atitinkamy priemoniy,

StabdZio konstrukcija turi biti tokia, kad vidutinis platformos uzdelsimas nevir§yty 1 g, o naudojant netiesioginés pavaros
kelimo platformg uzdelsimas nevirsty lyno ar grandinés atsipalaidavimu.

5.4.10.2.5 Saugos priemonés

Jei keltuvas skleidzZiasi | grindis, jj reikia patalpinti | apsaugine tiibg. Jei jis skleidziasi | kitas erdves, jj reikia tinkamai
apsaugoti. Keltuvo montavimo konstrukcija turi bati tokia, kad bty jo korozijg blty galima lengvai patikrinti.

Tas pats galioja:

a) trikimo voztuvams / ribotuvams;

b) standiems vamzdziams, kurie jungia triikimo voZtuvus / ribotuvus su cilindru;
c) standls vamzdziai, kurie jungia trlikimo voztuvus / ribotuvus vieng su kitu,
taip pat turi biti apsaugoti.

Nutekeéjes ir prilipes skystis turi bati nuvalytas nuo cilindro

galvos. Keltuve turi blti oro ventiliavimo jrenginys.
5.4.10.3  Jungtis tarp platformos ir sliauziklio (cilindro)

5.4.10.3.1  Jei naudojama tiesioginés pavaros tipo kélimo platforma, tai jungtis tarp platformos ir §liauZiklio (cilindro) turi
biti nestandi.

5.4.10.3.2  Jungti tarp platformos ir Sliauziklio (cilindro) turi baiti sukonstruota taip, kad atlaikyty liauziklio (cilindro) svorj
ir papildomas dinamines jégas. Jungtis turi bati apsaugota.

5.4.10.3.3  Jei Sliauziklj sudaro daugiau nei viena dalis, tai jungtys tarp daliy turi bati sukonstruotos taip, kad atlaikyty
nuleisty $liauziklio daliy svorj ir papildomas dinamines jégas.

5.4.10.3.4  Jei naudojamos netiesioginés pavaros tipo kélimo platformos, tai §liauziklio (cilindro) galva turi bati nukreipta.

Sis reikalavimas negalioja traukiantiems kelikliams, jei kélimo mechanizmo déka &liauziklis neveikiamas lenkimo jegy.

5.4.10.3.5 Jei naudojamos netiesiogines pavaros tipo kélimo platformos, tai né viena $liauziklio galvutés kreipiamosios
sistemos dalis negali bati sumontuota ant vertikalaus platformos atsikigimo.

5.4.10.4 Teleskopiniai keltuvai

Galioja Sie, papildomi reikalavimai:
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5.4 . Norint iSvengti sliauzikliy i8slydimo i$ atitinkamy cilindry, stabdis turi biti sumontuotas tarp dviejy gretimy sekcijy.

5.4.10.4.2 Kiekvieno teleskopinio keltuvo be iSorinio kreipimo sekcijos guolio ilgis turi biti bent 2 kartus didesnis uz
atitinkamo 8liauziklio skersmenj.

5.410.4.3  Sie keltuvai turi biiti aprapinti atitinkamomis mechaninemis ar hidraulinémis sinchronizacijos priemonémis.
5.4.10.4.4  Jeilynai ar grandinés naudojami kaip sinchronizacijos priemonés, galioja $ie reikalavimai:
a) turi bdti bent du nepriklausomi lynai ar grandings;
b) skridinys ir krumpliaraciai turi biti apsaugoti;
c) saugos faktorius turi bati bent:
1) 12 lynams;
2) 10 grandinémis.

Saugos faktorius yra santykis tarp minimalios trlikimo apkrovos vienam lynui ar vienai grandinei Niutonais ir maksimalios
jégos Siame lyne ar grandingje.

Skaiéiuojant maksimalig jéga reikia atsizvelgti j $iuos veiksnius:
— dél pilnos krovos slégio kylancia jega;
— lyny ar grandiniy skaiéiy.

d) turi bdti jrengtas prietaisas, kuris sinchronizacijos priemoniy gedimo atveju neleidzia platformai judéti zemyn, jei
nominalus judéjimo Zemyn greitis vd vir§ijamas daugiau nei 0,15 m/s.

5.4.10. Vamzdziai

5.4.10.5.1 Bendroji informacija

Slegio veikiami vamzdziai ir jy antgaliai (jungtys, voZtuvai ir kt.) kaip ir visi kiti hidraulinés sistemos elementai privalo:
— tikti naudojamam hidrauliniam skysciui;

— bti sukonstruoti ir sumontuoti taip, kad bty iSvengta bereikalingos, dél tvirtinimo, sukimo ar vibracijos kylan&ios
jtampos;

— apsaugoti nuo pazeidimy, ypa¢ mechaninés kilmes. Vamzdziai ir jy antgaliai

turi bati sumontuoti tinkamai, turi biiti jmanoma atlikti jy patikra.

Jei vamzdZiai (standis ar lanksts) eina per sienas ar grindis, jie turi biti apsaugoti Ziedais. Siy Ziedy skersmuo turi leisti
iSmontuoti vamzdZius, jei juos prireikia patikrinti.

Sujungimo talpinti Ziede negalima.
5.4.10.5.2 Standas vamzdziai

Standls vamzdziai ir jj antgaliai tarp cilindro ir vienpusio voztuvo ar 2emyn praleidziangiy voztuvy turi bati sukonstruoti taip,
kad dél slegio susidariusioms jégoms esant 2,3 didesnéms uz pilnos krovos slegj, saugos faktorius baty bent 1,7, o
jrenginio patiriama jtampa Rp0 2.
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Skaiciuojant storj prie atskiry ir cilindro ir triikimo voZztuvo jungéiy sieneliy reikdmés (jei yra) reikia pridéeti 1,0 mm, o kitiems
standiesiems vamzdziams - 0,5 mm.

Skaiciavimus reikia atlikti remiantis EN 81-2:1998 Priedu K.
Kai naudojami 2 pakopy teleskopiniai keltuvai su hidraulinés sinchronizacijos priemonémis, skai¢iuojant reikémes, tarp
trlkimo voZtuvo ir vienpusio voZtuvo ar Zemyn praleidziandiy voztuvy esantiems vamzdziams ir jy antgaliams, reikia prideti

papildoma saugos faktoriy, lygy 1,3.

VamzdZiai ir antgaliai tarp cilindro ir trokimo voZtuvo turi bti parenkami pagal tuos pacius slégio skaiGiavimus, kurie
naudoti cilindrui.

5.4.10.5.3 Lankscios zarnos

AtsiZvelgiant | pilnos krovos slégj ir triikimo slégj, tarp cilindro ir vienpusio voZtuvo ar zemyn praleidZiangiy voztuvy esanti
lanksti zarna turi bati parinkta naudojant ne mazesnj saugos faktoriy, nei 8.

Tarp cilindro ir vienpusio voztuvo ar Zemyn praIeidZianéiq voztuvy esanti lanksti Zarna ir jo sujungimai turi atlaikyti penkis
kartus didesnj nei pilnos krovos slegj be paZeidimy. Sj bandyma turi atlikti Zarny daliy gamintojas.

Ant lanksé&iy Zarny nenuvalomomis priemonémis turi biti pazymeta:
a) gamintojo pavadinimas ar prekinis Zenklas;

b) bandomasis slégis;

¢) bandymo data.

Lankscig Zarng galima tvirtinti tokiu lenkimosi kampu, kurj nurodo Zarnos gamintojas.

5.4.10.6 Mechanizmo sustabdymas ir jo biiklés patikrinimas stovint
Mechanizma galima sustabdyti elektrinio saugos prietaiso pagalba. Kaip tai atlikti nurodyta Zemiau.
Judant j virsy

Judant j virSy energijos tiekimg | elektrinj motorg galima pertraukti gali bent du nepriklausomi kontaktoriai. Jy pagrindiniai
kontaktai turi blti motoro maitinimo grandingje.

Judant zemyn

Judant Zemyn energijos tiekimas j Zemyn praleidzianius voztuvus gali biti pertrauktas vienu i$ $iy bady:
a) panaudojus du, tarpusavyje sujungtus, nepriklausomus elektrinius prietaisus, arba

b) tiesiogiai per elektrinj saugos prietaisa.

5.4.10.7 Jei platforma yra nejudri, o vienas i§ kontaktoriy arba vienas i$ elektriniy prietaisy neatidaro pagrindiniy
kontakty, tolimesniam judéjimui kelias bus uzkirstas tol, kol nebus pakeista judéjimo kryptis.

5.4.10.8 »ISjungimo® voztuvas

Privaloma jrengti i§jungimo voztuva. Jj reikia sumontuoti grandingje, kuri jungia cilindrg (-us) su vienpusiu voZtuvu ar
Zemyn praleidZianciais voztuvais.

&




LSTEN 81-41:2010
EN 81-41:2010 (E)

5.4. 10.9 Vienpusis voztuvas
Privaloma jrengti vienpusj voZtuva. Jis turi biti sumontuotas grandinéje tarp pompos (-y) ir ,i§jungimo* voztuvo.

Vienpusis voztuvas privalo iSlaikyti kelimo platformg su maksimalia statine krova bet kokiame aukstyje, jei tiekiamas slégis
nukrenta Zemiau minimalaus darbinio slegio.

Vienpusio voZtuvo uZsidarymas turi priklausyti nuo i$ keltuvo i$skiriamo hidraulinio slégio, nuo bent vienos kreipiamos
kompresinés spyruoklés ir (arba) gravitacijos.

5.4.10.10 Slégio iSleidimo voztuvas

Privaloma jrengti slégio isleidimo voZtuva. Jis turi bati prijungtas grandinéje tarp pompos (-y) ir vienpusio voZtuvo.
Hidraulini skystis turi bati grazinamas j baka.

Slegio iSleidimo voztuvas turi biti sureguliuotas taip, kad riboty slegj iki 140% pilnos krovos slégio.

Del dideliy vidiniy netekeiy (praradimy galvoje, trinties) slegio iSleidimo voztuvg galima nustatyti ir didesnei reiksmei, tagiau
8i negali virdyti 170% pilnos krovos slégio. Siuo atveju hidraulings jrangos (jskaitant keltuva) skaiCiavimuose fiktyvusis
pilnos krovos sleégis lygus:

Parinktas slégio nustatymas / 1,4

Jei lenkimosi skai¢iavimuose virSijamas slegio faktorius 1,4, tuomet jj reikia pakeisti faktoriumi, kuris atitinka padidintg
slegio iSleidimo voZtuvo nustatyma.

5.4.10.11 Zemyn praleidziantys voztuvai

Zemyn praleidziantys voztuvai turi biti atidaryti elektroniniu bldu. Jy uzdaryma nulems keltuvo hidraulinis slégis ir bent
viena, nukreipta, kompresijos spyruoklé kiekvienam atskiram voztuvui.

5.4.10.12 Apsaugos priemonés esant hidraulinés sistemos gedimui
Reikia naudoti vieng i$ $iy trijy apsaugos bldy:
5.4.10.121 Trakimo voztuvas

Trakimo voZtuva reikia talpinti tiesiai ant cilindro i$vado. Bet kurios hidraulinés grandines (neskaitant keltuvo) dalies gedimo
atveju jis neleis platformai leistis. Trlikimo voZtuvas turi biti:

— integruotas j cilindra, arba
— tiesiogiai ir tvirtai sumontuotas prie flanSo, arba

— patalpintas prie cilindro ir prijungtas prie jo trumpais standziais vamzdziais, kuriy jungtys privirintos, flangines ar
prisriegtos, arba

— ftiesiogiai jsriegtas j cilindra. Trikimo voztuvo sienelgje turi bati sriegis, $is privalo jsimauti j cilindra.

Kitokio tipo jungéiy, pavyzdziui, kompresiniy ar platéjanéiy antgaliy, tarp cilindro ir trikimo vo2tuvo naudoti negalima.
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Trikimo voztuvas privalo sustabdyti Zemyn judangig platforma ir iSlaikyti jg nejudancia. Trikimo voZtuvas veéliausiai
aktyvuosis jei greitis pasieks reik8me, kuri lygi nominaliam judeéjimo Zzemyn greigiui vd plius 0,15 m/s.

Trakimo voZtuvo reik8mes turi bati skaigiuojamos pagal cilindra.

5.4.10.12.2 Ribotuvo, Zemyn praleidzian¢iy voztuvy ir vienpusio voztuvo kombinacija

Ribotuvo, Zemyn praleidzianciy voztuvy ir vienpusio voztuvo kombinacija bet kurios hidraulinés grandinés (neskaitant
keltuvo) gedimo atveju sustabdys platformos nusileidima, kai §i esant maksimaliai darbinei krovai virSys nominaly greitj. Be
to, suveikus avariniam stabdZiui ar saugos krastams, §i kombinacija neleis platformai leistis.

Siy trijy jrenginiy montavimas privalo bati:

— integruotas j cilindrg, arba

— tiesiogiai ir tvirtai sumontuotas prie flan$o, arba

— patalpintas prie cilindro ir prijungtas prie jo trumpais standziais vamzdziais, kuriy jungtys privirintos, flangines ar
prisriegtos.

Kitokio tipo jungciy, pavyzdziui, kompresiniy ar platéjanéiy antgaliy, tarp cilindro ir 8iy jrenginiy naudoti negalima.
5.4.10.13 Ribotuvas

Tiesiogiai prie cilindro i$vado prijungtas ribotuvas bet kurios hidraulings grandinés (neskaitant keltuvo) gedimo atveju
sustabdys platformos nusileidima, kai $i esant maksimaliai darbinei krovai virsys nominaly greitj. Ribotuvas turi bati:

— integruotas j cilindra, arba
— tiesiogiai ir tvirtai sumontuotas prie flando, arba

— patalpintas prie cilindro ir prijungtas prie jo trumpais standziais vamzdziais, kuriy jungtys privirintos, flanginés ar
prisriegtos, arba

— ftiesiogiai jsriegtas j cilindra. Ribotuvo sieneléje turi bati sriegis. Sriegis privalo jsimauti j cilindra.
Kitokio tipo junggiy, pavyzdziui, kompresiniy ar platéjangiy antgaliy, tarp cilindro ir ribotuvo naudoti negalima.
5.4.10.14 Filtrai

Tarp bako ir pompos (-y) esancioje grandingje ir grandinéje tarp ,igjungimo® voztuvo ir zemyn praleidziangiy voztuvy reikia
sumontuoti filtrus ar panasius prietaisus. Tarp ,igjungimo" voztuvo ir Zemyn praleidzianciy voztuvy esantis filtras ar
panasus prietaisas privalo biti prieinamas patikroms ir priezitirai.

5.410.15  Slégio tikrinimas

Privaloma jrengti slégio matuoklj. Jis turi bdti prijungtas prie vienpusio voztuvo ar zemyn praleidZian¢iy voztuvy ir
»i§jungimo* voztuvo grandinés.

Tarp pagrindinés grandines ir slégio matuoklio turi biiti sumontuotas matuoklio ijungimo voztuvas. Jungtis turi bati su

vidiniu M 20 x 1,5 arba G 1/2" tipo sriegiu.
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5.4.10.16 Bakas

Bakas turi bati sukonstruotas ir sumontuotas taip, kad:
a) baty lengva patikrinti hidraulinio skysgio kiekj bake;
b) bty lengva uzpildyti ir i$leisti.

5.4.10.17 Avarinio gelbéjimo operacijos
5.4.10.17.1 Platformos nuleidimas

Platforma turi biti apriipinta rankiniu avarinio nuleidimo voztuvu, kuris, net ir nutriikus energijos tiekimui, leisty jg nuleisti j
auksta, kur keleiviai galéty pasisalinti. Avarinio nuleidimo voztuvas turi biti uz uzdaro lifto judeéjimo tako.

Platformos judéjimo greitis turi nevir§yti 0,15 m/s.
Sio voztuvo valdymui turi bati naudojama nuolating fizine jéga.
VoZtuvas turi bti apsaugotas nuo naudojimo ne pagal paskirt;.

Jei naudojamos netiesioginio tipo kelimo platformos, kurioms gali atsipalaiduoti lynai ar grandines, rankiniu biidu naudojant
voZtuvg $liauziklis negali nusileisti tiek, kad atsipalaiduoty lynai ar grandinés.

5.4.10.17.2 Platformos pakélimas

Kiekvienai kelimo platformai, kurioje jmontuota saugos pavara ar uzrakinimo prietaisas, privaloma jrengti rankine pompa. Si
turi pakelti platformg j virsy.

Rankiné pompa turi biiti prijungta prie vienpusio voztuvo ar Zemyn praleidziangiy voZtuvy ir ,i§jungimo” voztuvo grandinés.
Rankingje pompoje turi bati slegio isleidimo voztuvas, kuris ribos slégj iki 2,3 pilnos krovos slégiy.
5.4.10.18 Apsauga norint iSvengti platformos slinkimo

5.4.10.18.1 Prietaisai ar jy kombinacijos, bei jy aktyvavimas (pagal 5 lentele), privalo biti sumontuoti keélimo platformose
su hidrauline pavara. Sie prietaisai turi neleisti platformai pasislinkti nuo aiksteles daugiau nei £ 20 mm. Tas pats galioja ir
apatinéje uzrakinimo srityje.

Kiti prietaisai ar jy kombinacijos, bei jy aktyvavimas, gali biiti naudojami tik tuo atveju, jei jie uztikrina bet tokj patj saugos
laipsnj, kaip pateiktieji 5 lenteléje.

5.4.10.18.2 Sliauzimo stabdymo prietaisas turi biti sumontuotas elektrinio saugos kontakto pavidalu, arba 5.5.11 punkta,
7 lentele atitinkantis prietaisas.

Jei hidrauliniuose liftuose sumontuotos elektros energija varomos durys, jos privalo uZsidaryti netgi ir esant jprastinio
energijos tiekimo sutrikimui. Tai negalioja tuo atveju, jei sumontuotas skigstis, kuris ilaiko platformg aikstelés lygyje.

paudots 4 8
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5 lentelé — Kombinacijos norint i$vengti slinkimo

Saugos priemonés norint i§vengti slinkimo

Papildomas saugos
pavaros aktyvavimas
(5.3)
platformai leidziantis
Zemyn

Uzrakinimo
prietaisas(5.4.10.19),
kuris jsijungia
platformai leidziantis
zemyn (5.3.2)

Sklastis (5.4.10.20)

Elektriné slinkimo
stabdymo sistema
(5.4.10.21)

Tiesioginio tipo kélimo
platformos

Saugos pavara (5.3.1)

X

Trlkimo voZtuvas
(5.4.10.12.1)

X

Ribotuvas (5.4.10.13)

X

Netiesioginio tipo
kélimo platformos

Saugos pavara (5.3.1),
kurig aktyvuoja grei¢io
ribotuvas (5.3.2)

Trakimo voZtuvas
(5.4.10.12.1) plius
saugos pavara (5.3.1),
kuri aktyvuojama
pavaros gedimo atveju
(6.3.1.2) ar saugos lynu
(5.3.2.2)

Ribotuvas (5.4.10.13)
plius saugos pavara
(5.3.1), kuri aktyvuojama
pavaros gedimo atveju
(6.3.1.2) ar saugos lynu
(5.3.2.2)

X = gali bti pasirinktos ir alternatyvios kombinacijos

5.4.10.19

5.4.10.19.1

|zanga

Uzrakinimo prietaisas

Jei to reikalaujama pagal 5.4.10.18 punkta, reikia sumontuoti uZrakinimo prietaisg, kuris atitinka Sias salygas.

5.4.10.19.2 Bendrieji reikalavimai

Uzrakinimo prietaisas turi veikti tik judant Zemyn. Jis turi sustabdyti maksimalig darbine krovag gabenancig platforma, kuri
juda nominaliu greiciu.

5.4.10.19.3 Salygos norint naudoti kitokio tipo uzrakinimo prietaisg

5.4.10.19.3.1

Aktyvavimo metodai

Uzrakinimo prietaisy aktyvavimas turi atitikti 5.3.2 iSdéstytas salygas.

5.4.10.19.3.2

Paleidimas

Aktyvavus uzrakinimo prietaisg jo paleidimui reikalingas kompetentingo asmens jsikiSimas. Atleisti

uzrakinimo prietaisg ir jj automatiskai nustatyti i§ naujo turi bati galima tik pakelus platforma.




